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Nazwa i kod grup, klas i kategorii robét wg Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV):

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten

45312100-8 Instalowanie przeciw pozarowych systemow alarmowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wewngtrznych instalacji
elektrycznych zwiazanych z realizacja dokumentacji : Instalacje DSO w Budynku A i B Swictokrzyskiego Urzedu Wojewoddzkiego
w Kielcach przy Al. IX Wiekdéw Kielc

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej i stanowi jeden z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i

realizacji robot zwiazanych. Nazwa i lokalizacja inwestycji zostata podana w tytule dokumentacji.
13. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogodlne dotyczace realizacji robot instalacji elektrycznych i
instalacji DSO  sa zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004 r. Prawo zamOwien publicznych oraz Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych

wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

1.4. Okreslenia podstawowe (tj. definicje pojeé¢ uzywanych w Specyfikacji Technicznej)
Dziennik budowy - opatrzony piecz¢cia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen

zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych robét, przekazywania polecen i zalecen,
oraz korespondencji technicznej pomiedzy Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do reprezentacji w sprawach
realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys §lepy.

Kosztorys naktadczy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiardw wykonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigdze
obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Zamawiajacego (dla robét dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robdt zgodne z dokumentacja projektowo-kosztorysows,
zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela Zamawiajacego w formie

pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw dokumentacji projektoweyj.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, specyfikacja

techniczng i poleceniami Zamawiajacego.
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1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze peinej

dokumentacji kontraktowej.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa komplety dokumentacji budowlanej — czg$é: projekty budowlano-
wykonawcze. Dokumentacja ta zawiera¢ bgdzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z rozporzadzeniem podanym w pkt. 1.3.

Dokumentacj¢ powykonawcza Wykonawca sporzadzi na whasny koszt, chyba ze umowa bgdzie stanowic¢ inaczej.

1.5.3 Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowa i specyfikacjg techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego
stanowi¢ beda cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione choéby w jednym z nich beda obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby
byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci
opis wymiardw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty musza by¢
zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjg techniczna. Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
powinny by¢ uwazane za wielkoéci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu. Cechy
materialow i elementow, obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywacé bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedzial tolerancji nie zostat okre§lony w
dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej, to nalezy przyjac tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t. W przypadku gdy materialy lub roboty nie sa w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub specyfikacja techniczng i
wplyneto to na niezadowalajaca jako$¢ budowli lub obiektu, to takie materialy i roboty nie zostana zaakceptowane przez

Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robot powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatdw i sprzetu.

Wykonawca jest zobowiazany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzgt i materiaty zgodnie z wytycznymi ujetymi w
zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji zaplecza i robdt. Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy

ponosi wykonawca na podstawie odr¢gbnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét.

Wykonawca robdt instalacyjnych ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi

szkodliwymi substancjami,

- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
* przekroczeniem norm hatasu,
- mozliwos$cia powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony $rodowiska obcigzaja
Wykonawcg robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze
zosta¢ zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez lokalne
stuzby ochrony $rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowaé¢ innej technologii robdt niz okre$lona przez Zamawiajacego pod

rygorem ich wstrzymania.
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1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ materiatow
wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot musza mie¢ aprobate techniczna wydana przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
stwierdzajgcg brak szkodliwego oddziatywania materialu na Srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt materialdw szkodliwych dla
otoczenia wedlug warunkow szczegdtowych kontraktu, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie dla $rodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzadzenia podziemne, oraz uzyska od wiascicieli tych
urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwg czasowa w harmonogramie robot na wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia
instalacji podziemnych i powiadomi¢ Zamawiajacego oraz wiasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczgcia robot. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych

wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.5.9 Ograniczenia obcigzen osi pojazddw.

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu
robot. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot i materiatow uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie

obcigzonych pojazdow i tadunkow.

1.5.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawceg kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra infrastruktury z dn. 27.08.2002
r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczefstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
opracuje, przez rozpoczeciem budowy, ,,plan bioz”. Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich
przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i sa uwzglednione w

Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty ich rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich elementy byly w
zadawalajacym stanie przez caly czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu

tego polecenia.
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1.5.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie
przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan odnosnie ich wykorzystywania,

a o swoich dziataniach w sposob ciagly bedzie informowal Zamawiajacego.

1.5.13 Réwnowazno$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne dostarczone
towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywacé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy i
przepisy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania, pod warunkiem wczes$niejszej ich akceptacji przez

Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot Wykonawca
przedstawi szczegolowe informacje dotyczace zrodla ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania, odpowiednie $wiadectwa
dopuszczenia do obrotu. W razie zgdania Zamawiajagcego Wykonawca przestawi wyniki badan laboratoryjnych, probki materiatow
do ich zatwierdzania przez Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest do dokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji projektowej w czasie postgpu
robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz zlozone w miejscu
wskazanym przez Zamawiajacego. Je$li Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych materialow do innych robot, niz do tych dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt materialow zostanie przewarto§ciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja
si¢ nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie

przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwo$é do robot i byly dostgpne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca
czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajagcym lub

poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialtdéw w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie
dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie

moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.
3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$é
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, musi odpowiada¢ pod wzgledem typdw i

6
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ilosci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprz¢t musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie zzasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i
wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonywania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie
sprzgtu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji
Zamawiajacego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang

przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robot i wilasciwoséci przewozonych materialow. Dobdr $rodkéw transportowych Wykonawca przedstawia do
akceptacji Zamawiajacego. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowsg. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezaco i na whasny koszt usuwac

wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji
rob6t oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej Iub

przekazanymi na pismie przez Zamawiajacego.
5.2 Wspélpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowal decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cia robot, ocena jakosci materiatow i
postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
oraz dotyczacych akceptacji wypehiania warunkow kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez do kontroli
wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i
produkcje materiatow. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore
nie spetniajg wymagan jakosciowych okre§lonych w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu
decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materialdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia
Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce

pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakosci robot

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci, w
ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonywanie robét zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez

Zamawiajacego. Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:
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- organizacj¢ wykonywania robot,

- termin i spos6b prowadzenia robét,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét — zasady BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli

b sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikoéw pomiaréw i kontroli oraz zapis pomiardw, a takze wyciaganych wnioskow i

zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i formg przekazywania tych informacji
Zamawiajacemu,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelng kontrolg oraz jako$¢ materiatdéw. Zapewni on odpowiedni system kontroli wlaczajac personel, sprzet. Przed
zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania materialdow oraz robdt z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i
specyfikacji robot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacj¢ lub $wiadectwo wzorcowania, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedur¢ badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi

Wykonawca.
6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki
producentow urzadzen) zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystapieniem do pomiarow lub badan Wykonawca
powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.
6.4 Raporty z pomiarow.

Wykonawca musi przekazywaé Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami pomiaréw jak najszybciej, nie pozniej jednak niz terminie
okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajagcemu na formularzach wedlug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych wzoréw przez niego zaaprobowanych.
6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore spetniajg wymagania Ustawy z dnia 16.04.2004 r. w wyrobach

budowlanych, a w szczegdlnosci te, ktore posiadaja w zakresie wymagan podstawowych:

- certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowaych lub europejskich aprobat technicznych badz

krajowa specyfikacja techniczng uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi,
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- deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i

bezpieczenstwa, umieszczonych w okre§lonym przez Komisj¢ Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobdw budowlanych, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo wyrobu budowlanego,
ktorych wiasnosci uzytkowe, odnoszace si¢ do wymagan podstawowych, rdznia si¢ istotnie od wlasciwosci okreslonych w Polskiej
Normie wyrobu, objetego mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznych do
europejskich aprobat technicznych lub wyrobu objetego wykazem ministra wiasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca

powinien przedstawi¢ ich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty powinny
by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajacego. Do Dziennika

Budowy nalezy wpisywac w szczegodlnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- date przekazania przez Wykonawce planu bioz,

- uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
b termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementow robot,

- przebieg robot w formie istotnych informacji — uwagi i polecenia Zamawiajacego,

- daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania rob6t,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i koncowych odbioréw robét,
g y Jacy! £ajacy y & y WYl

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

b zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,

- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakos$ci materialow, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych badan,
- inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone Zamawiajacemu do
ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajacego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zaj¢ciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant nie

jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Rejestr obmiaréw - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robdt. Obmiary wykonywanych robot
przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru obmiaréw.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoly przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z osobami
trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru robodt, protokoty z narad i ustalen,
korespondencja na budowie. Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostgpne dla Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru robét.

Obmiar robo6t okresla faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng. Wyniki
obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwo$cia i w czasie

okreslonym w umowie.
7.2 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t musi zyskac¢ akceptacje Zamawiajacego. Jezeli sprzet

wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacyjne lub §wiadectwa wzorcowania.
8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiordw rohét.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior czesciowy,

c) odbior ostateczny,

d) odbidr pogwarancyjny.
8.2 Odbior robot zanikajacych.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci wykonanych rob6t, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegna zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez

hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

10
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-1

11
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robodt elektrycznych, kiére zostang
zrealizowane w ramach zadania — Instalacja ,DSO w Budynku A i B Swietokrzyskiego Urzedu Wojewédzkiego w
Kielcach przy Al. IX Wiekéw Kielc

Niniejsza Specyfikacja odnosi sie do zakresu ujetego w dokumentacji:

1. ,Projekt wykonawczy: Instalacja DSO w Budynku A i B Swietokrzyskiego Urzedu Wojewddzkiego w Kielcach przy Al.
IX Wiekow Kielc

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot, ktdre zostang
zrealizowane w ramach zadania — Instalacja ,DSO w Budynku A i B Swigtokrzyskiego Urzedu Wojewé6dzkiego w
Kielcach przy Al. IX Wiekéw Kielc

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét
wymienionych w punkcie 1.1 ,:

¢ Instalacja DSO

Opracowanie stanowigce podstawe do sporzadzenia niniejszej ST, zawiera nastgpujgce grupy robét instalacji
elektrycznych:

e Przerébka instalacji SAP
e Montaz instalacji DSO

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zawartych w projekcie wykonawczym:
— Instalacja ,DSO w Budynku A i B Swietokrzyskiego Urzedu Wojewoédzkiego w Kielcach przy Al. IX Wiekéw
Kielc

Instalacja DSO

Budynek ,A” SUW jest obiektem 10 kondygnacyjnym i jest wyposazony w system sygnalizacji pozaru.

Projektowany Dzwiekowy System Ostrzegawczy (DSO) bedzie wspédtpracowat z systemem sygnalizacji pozaru SAP i
przez niego bedzie sterowany.

DSO umozliwia w przypadku realnego zagrozenia pozarowego 2st mozliwosci rozgtoszenia na terenie catego obiektu
komunikatu stownego informujgcego osoby znajdujgce sie na terenie budynku o koniecznosci ewakuowania sie z
obiektu.

1) Automatyczny Komunikat Ewakuacyjny po sygnale 2 stopnia z centrali sygnalizacji pozaru (CSP) .

2) reczny przy pomocy stacji mikrofonowej strazaka nadajgc bezposrednie wskazéwki ewakuowanym przez
dowodzgcego akcjg ewakuacyjna.

Projektuje sie system oparty na urzadzeniach firmy TOA Centrala systemu - urzadzenia sterujgce umieszczone w
zamykanej na klucz szafie typu RACK - bedzie zamontowana na poziomie parteru w pomieszczeniu portierni. Mikrofon
strazaka bedzie nierozerwalnie zwigzany z centralg DSO i umieszczony zostanie w pomieszczeniu portierni na parterze
oraz dodatkowy na parterze w miejscu wskazanym przez uzytkownika .

Do CSP nalezy doprowadzi¢ wejscia sterujgce umozliwiajgce komunikacje pomiedzy centralami CSP i DSO. Obecnie

instalowany na obiekcie system sygnalizacji pozarowej SAP umozliwia podanie sygnatu sterujgcego w przypadku
alarmu pozarowego |l stopnia. Dzwiekowy System Ostrzegawczy po otrzymaniu sygnatu sterujgcego z Systemu
Sygnalizacji Pozarowej realizuje ewakuacje catego obiektu lub z zdroznej strefy.

Mikrofon ,Strazaka” przeznaczony jest do kierowania ewakuacjg przez strazaka i nadawania komunikatéow stownych do
wszystkich stref budynku jednoczesnie lub do wybranej strefy, jest systemem nadrzednym i wytgcza wszystkie inne
komunikaty realizowane przez system DSO. Mikrofon zostanie oprogramowany z najwyzszym priorytetem.

Strefy
13
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System DSO zostanie podzielony na nastepujgce strefy funkcjonalne ( strefy te mogag
zostac przy programowaniu gotowego systemu dowolnie zgrupowane) :
Strefa 01 — piwnica budynek ,A”

Strefa 02 — parter budynek ,A”

Strefa 03 — 1 pietro budynek ,A”

Strefa 04 — 2 pietro budynek ,A”

Strefa 05 — 3 pietro budynek ,A”

Strefa 06 — 4 pietro budynek ,A”

Strefa 07 — 5 pietro budynek ,A”

Strefa 08 — 6 pietro budynek ,A”

Strefa 09 — 7 pietro budynek ,A”

Strefa 10 — 8 pietro budynek ,A”

Strefa 11 - piwnica budynek ,B”

Strefa 12 — parter budynek ,B”

Strefa 13 — klatka schodowa 1 budynek ,A”

Strefa 14 — klatka schodowa 2 budynek ,A”

Na terenie catego obiektu zostang rozmieszczone gtosniki dostosowane do specyfiki pomieszczen, zapewniajgce
emitowanie przekazu stownego z cisnieniem akustycznym przekraczajgcym 80 dB i pozwalajgce osiggna¢ zrozumiatosé
mowy na poziomie minimum 0,70 CIS (CIS — wspdlna skala zrozumiatosci mowy).

Poniewaz w budynku nie wystepuje miejsce do instalacji gtosnikow do instalacji sufitowej zastosowano 3 rodzaj
gtosnikow w wykonaniu natynkowym. Doktadny wykaz linii gtosnikowych z ich przebiegiem przedstawiono na planach
poszczegodlnych kondygnacji budynku i schemacie blokowym.

Komunikaty ewakuacyjne

Automatyczne komunikaty gtosowe sterowane beda z Centrali sygnalizacji pozaru znajdujgcej sie w portierni na
parterze. Komunikat zostanie wygenerowany z wewnetrznej pamieci systemu do strefy w ktérej wystgpito zagrozenie.
Potgczenie z CSP musi by¢ monitorowane na wypadek zwaré lub przerw w okablowaniu. Komunikat bedzie mogt zostac
przerwany jedynie przez uzycie mikrofonu strazaka.

komunikat ewakuacyjny:

~ ton alarmowy ~ (przerwa 5 s) — Uwaga nadajemy komunikat ewakuacyjny! Wszystkie osoby proszone sg o
natychmiastowg ewakuacje. Prosze o opuszczenie budynku wytgcznie klatkami ewakuacyjnymi. Nie nalezy korzysta¢ z
wind. Prosze o zachowanie spokoju i ciszy i przestrzeganie polecen strazy pozarnej. ~ przerwa 5 s

cykl komunikatu powtarzany do odwotfania.

komunikat odwotujgcy:

~ (ding dong) ~Uwaga! Alarm zostat odwotany. W budynku nie wystepuje zagrozenie. Mozna powrdéci¢ do
wykonywanych czynnosci.

Powtorzenie 2 krotne komunikatu

Ewakuacja

W przypadku pojawienia sie sygnatu o ewakuacji wygenerowanego automatycznie z centrali pozarowej przewiduje sie
ewakuowanie catego obiektu. Nie przewiduje sie nadawania automatycznego komunikatu ostrzegawczego do
pozostatych kondygnaciji.

Zasilanie systemu

Podstawowym zasilaniem systemu jest sie¢ 230 V 50 Hz w uktadzie TN-S.

Gtéwnym zrédiem zasilania catego systemu DSO jest zasilacz.

Zasilanie doprowadzone do zasilacza powinno wykonane by¢ przewodem HDGs 3x2,5

Obwdd ten powinien zostac¢ zabezpieczony bezpiecznikiem R301 20A gG z przed wylgcznika gtéwnego pradu. W szafie
zamontowac¢ ochronnik przeciw-przepieciowym B+C. Do zasilacza dotgczone zostang baterie akumulatoréw 12 VDC,
ktére zapewnig prawidtowg prace catego systemu nawet w przypadku braku napiecia podstawowego.

14
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Lokalizacja urzadzen i sposob prowadzenia okablowania

Rozmieszczenie elementéw systemu przedstawiono na planach instalacji — rys. 1 do 13.

Do sterowania DSO przez CSP postuzy przewdéd HTKSHekw (alarm [pozarowy 2 stopni z CSP, alarm uszkodzenia
ogolnego do CSP) .

Instalacje przewodowg nalezy wykona¢ przewodem ,bezhalogenowym” PH 90 2x1,4 i 1,8 np. HTKSH

Okablowanie nalezy prowadzi¢ na tynku na suficie lub $cianach mocujgc kabel uchwytami metalowymi zgodnie z
Aprobatg Techniczng producenta kabla. Dopuszcza sie montaz okablowania miejscach korytach metalowych PH90 w
korytarzach w miejscach projektowanej zabudowy sufitu podwieszanego.

taczenie przewodow nalezy wykonywac tylko na zaciskach gtosnikéw lub specjalnych puszkach z kostkami
ceramicznymi PH90.

Zacisk ochronny centrali DSO nalezy podtgczyé¢ tylko do przewodu ochronnego .

Przejscia pomiedzy strefami pozarowymi wieksze niz 4cm $rednicy nalezy uszczelni¢ odpowiednig masg ogniochronna.
Wszystkie elementy instalacyjne uzyte do instalacji glosnikéw i okablowania muszg posiada¢ aktualng Aprobate
Techniczng (znak B) lub stosowne certyfikaty i $wiadectwa dopuszczenia CNBOP.

Sposo6b przedstawiania instalacji na planach i schematach

Do oznaczenia poszczegdlnych fragmentow obiektu przyjeto nazwy wynikajgce z inwentaryzacji dostarczonej przez
inwestora.

Wykaz stosowanych symboli przedstawiony jest na planach i na schemacie systemu.

Z uwagi na skale planéw, wielkos¢ i ilos¢ symboli, w niektérych przypadkach umiejscowienie urzgdzen na rysunku moze
sie nieznacznie r6zni¢ z miejscem odpowiadajgcym ich rzeczywistemu potozeniu.

Ochrona przeciwporazeniowa .

Jako ochrone od porazen przez dotyk posredni zastosowaé system _samoczynnego, szybkiego wylaczenia zasilania
w uktadzie sieciowym TN - S, zgodnie z normg PN - HD 60364-4-41.

Ochronie podlegajg wszystkie urzgdzenia oraz obwody z nich zasilane. Indywidualne zabezpieczenie obwoddéw
odbiorczych gniazdowych DSO jest realizowane wytgcznikiem nad prgdowym zapewniajgcym ochrone przed dotykiem
posrednim.

Przewody ochronne ,PE” nalezy doprowadzi¢ do wszystkich czesci metalowych nie bedgcy pod napieciem w stanie

normalnej pracy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w ST 0 ,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgace Roboét

1. Ogodlne wymagania dotyczgce Robo6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogdlne” .
2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektowg i
ST.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatéw

Wedtug ST 0/1 poz. 2.1+2.4 i 2.6 wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora. Przewody powinny miec¢ izolacje
750V. i odpornosé ogniowg PH90

2.2. Deklaracja zgodnosci

Wyroby i materiaty elektryczne, wymienione w zarzgdzeniu dyrektora Polskiego Centrum Badan i Certyfikacji z 28 marca
1997 r. (MP nr 22 z 1997 r. poz. 216), powinny posiadac aktualny certyfikat na znak bezpieczenstwa.

15



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru - CPV 45312100-8

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce Sprzetu podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce Transportu podano w ST — 0/1 ,Wymagania ogdlne”. Materialy mogg by¢ przewozone
dowolnymi s$rodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu
elementéw, konstrukcji itp. niezbednych do wykonania robét. Przewozone srodkami transportu elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta.
Zaleca sie dostarczanie materiatdw do stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu unikniecia

dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne warunki wykonania robét

1. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Roboét podanow ST — 0/1 ,Wymagania ogoélne”.

2. Instalacje niskopradowe uktadac tak aby nie uszkodzi¢ istniejgcych instalacji elektrycznych pod tynkiem.

5.2. Szczegotowe warunki wykonania robét

Do wykonania roboét instalacyjnych nalezy zatrudni¢ wykonawce posiadajgcego kadre z
odpowiednim przygotowaniem zawodowym i wymaganymi przepisami uprawnieniami
wykonawczymi, znajgcych szczegoétowe zasady technologii wykonywania robot.
Wykaz norm i przepiséw obowigzujgcych w tym zakresie przedstawiono w punkcie 9
niniejszej specyfikacji i nalezy je traktowac jako obowigzujgce przy wykonaniu robot
instalacyjnych.

UWAGA

Przed ostatecznym doborem urzadzen i konfiguracji na etapie wykonawstwa nalezy
koniecznie uzgodnié z Uzytkownikiem sposdb korzystania z instalacji; miedzy innymi
lokalizacji mikrofonu strazaka, podziatu na strefy rozgtaszania, tresci komunikatow.

Zmiany wprowadzone do rozwigzan projektowych sg mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji Zamawiajgcego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan mniej kosztownych,
ale co najmniej réwnorzednych konstrukcyjnie, funkcjonalnie i technicznie. W przypadku
oferowania rozwigzan rownowaznych Oferent jest zobowigzany udowodni¢ rownowaznos$¢
oferowanych elementéw i urzadzen. W takim przypadku konieczne jest dotgczenie do oferty
szczegotowej specyfikaciji technicznej i kompletu kart katalogowych potwierdzonych przez

producenta wszystkich zastosowanych elementow i urzgdzen. Propozyciji takiej winna
towarzyszy¢ kompletna informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa,
proponowana technologia budowy — niezbedna do oceny przez Biuro Projektdw i Zamawiajgcego.
Catos¢ robot wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, DTR zaprojektowanych osprzetu i
urzgdzen, schematami potgczen, normami i warunkami technicznymi a w szczegélnosci z
uwzglednieniem rezimow norm i przepisdéw pozarowych.

Przed przystgpieniem do badan i uruchomieniem urzgdzen nalezy dokonaé przegladu
zamontowanych urzadzen, co do zgodno$ci z dokumentacja.

Nalezy sprawdzi¢ ciggtos¢ przewoddw i jakos¢ potaczen,

Nalezy sprawdzi¢ skutecznos¢ i poprawno$¢ dziatania alarmowania poprzez zadymianie i
sprawdzanie realizacji funkcji sterowniczych systemoéw,

Po zakonczeniu pomiaréw nalezy wykonaé sprawozdanie i dotgczy¢ do dokumentéw
odbiorowych.

UWAGA! Zapisy normy przy wykonywaniu pomiaréw (zgodnie z wykazem norm dotyczacych prac
pomiarowych wymienionych w punkcie 9 nalezy traktowac jako obowigzujgce.

Przed oddaniem instalacji do uzytku nalezy przeszkoli¢ personel przeznaczony do obstugi
systemoéw i instalacji.

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania do dokumentacji odbiorowej wszelkich niezbednych
instrukcji obstugi, kart gwarancyjnych, atestéw i certyfikatow, protokotéw z odbytych szkolen w
zakresie obstugi instalacji i systemow, dokumentéw DTR urzadzen itp.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania i uzgodnienia z dostawcami mediow instrukcji
wspotpracy ruchowej oraz do dotgczenia tych uzgodnien i instrukcji do dokumentacji odbiorowe;.
W przypadkach obowigzku odbioru robot przez lokalne stuzby ( SANEPID, PIP, PSP itp.)

wykonawca zobowigzany jest do wykonania takich odbioréw z uprawnionymi
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stuzbami.

WYTYCZNE REALIZACJI ROBOT ELEKTRYCZNYCH

e Catos¢ nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz zgodnie z ,Warunkami wykonania i
odbioru robét budowlano- montazowych. Czes$¢ V - instalacje elektryczne .”

e Po wykonaniu instalacji dokona¢ pomiaru opornosci izolacji i skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej a wyniki
zaprotokétowac .

e Wykonawca w uzgodnieniu z inwestorem moze wybraé urzadzenia innych niz podanych w projekcie producentéw
pod warunkiem zachowania takich samych jak w projekcie parametréw technicznych .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Rob6t podano w ST — 0 ,Wymagania ogoéine”.

Kontrola jakosci robot obejmuje sprawdzenie w trakcie realizacji : odpowiedniego przygotowania pracownikéw
wykonawcy ($wiadectwa, dopuszczenia, przeszkolenia); wlasciwej dokumentacji projektowej z klauzulg ,do realizacji” ;
zgodnosci materiatow ze specyfikacjg projektowg i ich stanu technicznego; prawidtowo$¢ montazu; prawidtowego
prowadzenia pomiaréw i testow.

6.1 Trasy przewodow

Po wykonaniu instalacji nalezy jg sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 ,Sprawdzenie odbiorcze”.

1 nalezy sprawdzi¢ czy izolacja kabli posiada widoczne uszkodzenia powtoki zewnetrznej

2 nalezy sprawdzi¢ tuki kabli sg odpowiednie i nie majg zagie¢

3 sprawdzenie przewodoéw polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych lub
dokumentéw wedtug ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestéw, protokotéw odbioru albo innych dokumentéw.

4  sprawdzenie ciggtosci zyt (roboczych i powrotnych) nalezy wykonac¢ przy uzyciu przyrzgdow o napieciu nie
przekraczajacym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegdlne zyty nie majg przerw
pomiar oporu izolacji nalezy wykonaé¢ za pomocg megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 500 V dla linii
napieciu 230V i 250V dla lini o napieciu 24V, dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia sie mierzonej
wartosci. Wynik pomiaru nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli opér izolacji wynosi co najmniej:
1 Mom dla instalacji 230V i 0,5Mom dla instalacji 24

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST — 0 ,Wymagania ogdéine”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

W zakresie robét elektrycznych objetych projektem nalezy stosowaé wymagania zawarte w nastepujgcych normach:
1. PN-HD 60364-4-41 ,Ochrona przeciwporazeniowa’
2. PN-IEC 60364-4-43 ,Ochrona przed prgdem przetezeniowym?”;
3. PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napiecia.

4. PN-IEC 60364-4-443 ,Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi”;
5. PN-IEC 60364-5-54 ,Uziemienia i przewody ochronne”;
6. PN-IEC 60364-5-523 , Obcigzalnos¢ dtugotrwata przewodow”
7. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze. +
8. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 nr 81 poz. 351) wraz z pdzniejszymi

Zmianami.

9. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006 r w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. NR 80, poz. 563 z dnia
11.05.2006 r.)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75 poz. 670) wraz z pézniejszymi zmianami.

11. PN EN 60849:2001 — Dzwiekowe systemy ostrzegawcze
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13.

14.
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PN — EN 08350-14: 2002 — Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie, odbiér, eksploatacja i

konserwacja instalacji.

Zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej - w oparciu o VdS. Ciszewski Jerzy CNBOP - Warszawa

2005.

Karty katalogowe zastosowanych urzgdzen.

Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w ochronie przeciwpozarowej wydane przez Centrum Naukowo -

Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jozefowie
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