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SPIS TRESCI

I. Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych - Wymagania Ogélne

II. Szczegoéltowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONYWANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji.

Powyzsza specyfikacja zawiera wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot, ktore zostana
wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,,Remont systemu monitoringu w windach”.
1.2. Zakres stosowania.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robdt stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie z ustawg Prawo zamdwien publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot
w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
poszczegdlnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Podstawowe okreSlenia.

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nast¢pujaco:
Przedmiar robdt — opracowanie obejmujace zestawienie planowanych robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania,
z wyliczeniem i podaniem ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych.

Specyfikacja techniczna - Dokument okreslajacy cechy, ktore powinien posiada¢ wyrdb lub proces jego wytwarzania
w zakresie jakosci, parametréw technicznych, bezpieczenstwa i wymiarow, w tym w odniesieniu do nazewnictwa, symboli,
badan i metodologii badan, opakowania, znakowania i oznaczania wyrobu.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robo6t zgodnie z opisem przedmiotu zamowienia.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajacego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.
Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywania robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji
nie zostat okre$lony - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego typu robot.

Personel Wykonawcy - Przedstawiciel Wykonawcy i caty personel, ktory Wykonawca zatrudnia na Placu Budowy, a ktory
moze obejmowac personel kierowniczy, robotnikoéw i innych pracownikéw Wykonawcy i kazdego z Podwykonawcow,
a takze wszelki inny personel pomagajacy Wykonawcy w realizacji robot.

Podwykonawca - kazda osoba wymieniona w Umowie jako podwykonawca lub jakakolwiek osoba wyznaczona jako
podwykonawca dla czgséci robot oraz prawni nastepcy kazdej z tych osob.

Polecenie Zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela Zamawiajacego
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw.

Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ ze specyfikacja techniczng
i poleceniami Zamawiajacego.
1.6. Warunki przekazania placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy front robot.
1.7. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektows

Opis przedmiotu zamowienia oraz szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowig integralng cze$¢ umowy.
Oferent zapozna si¢ z placem budowy i dokona wiasnej weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanego przedmiaru
Oraz proponowanej technologii robot.
Po ztozeniu oferty przyjmuje si¢, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidlowej wyceny przedmiotu
zamOwienia.



Wszystkie uzyte w dokumentach przetargowych znaki towarowe, patenty, nazwy produktéw oraz firm maja na celu
wylacznie okreslenie parametrow technicznych i jakosciowych urzadzen i materiatow wymaganych przez zamawiajacego
do realizacji zadania.

Wykonawca moze w tych przypadkach zaoferowaé produkty ,rownowazne” z tym, ze obowigzkiem Wykonawcy jest
wykazanie, ze oferowane produkty posiadaja parametry techniczne i jako§ciowe co najmniej takie jak produkty okre§lone
przez Zamawiajacego w dokumentach przetargowych.

Cigzar wykazania ,yownowaznosci” spoczywa na Wykonawcy. W oparciu o przedstawione przez Wykonawce dokumenty,
zamawiajacy dokona weryfikacji tych twierdzen na etapie badania ofert.

1.8. Warunki zabezpieczenia placu budowy.

Odpowiedzialnos$¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia i odbioru robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wlaczony w cen¢ ofertows i nie podlega odrgbnej zaptacie.
1.9. Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bgdzie utrzymywat sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0séb
trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.
1.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.11. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnosci publicznej
i prywatnej.

1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji zamowienia Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw tak, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych Za bezpieczne zorganizowanie pracy zgodnie z przepisami bhp odpowiada Wykonawca.

1.13. Réwnowazno$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ majg materiaty, sprzet i inne dostarczone
towary, oraz wykonane i zadane roboty, b¢da obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
norm i przepiséw, o ile w dokumentach nie postanowiono inaczej. Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy i
przepisy zapewniajace zasadniczo roéwny lub wyzszy poziom wykonania, pod warunkiem wcze$niejszej ich akceptacji przez
Zamawiajacego.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Materiaty przeznaczone do wykonania przedmiotu umowy winny spetnia¢ wymagania specyfikacji technicznej oraz
posiada¢ wymagane prawem atesty i certyfikaty. Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
jakosciowych materialow uzytych do realizacji robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialty do ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci. Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane
w obrebie terenu budowy lub poza nim w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce na koszt whasny.

2.3. Réwnowazne stosowanie materialow.

Jezeli Zamawiajacy przewiduje rodzaje materialdow w wykonywanych robotach, Wykonawca winien zastosowac
ten materiat lub rownowazny.

2.4 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezaakceptowane materialy
Wykonawca wykazuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

3. TRANSPORT.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

4. SPRZET.



Wykonawca zobowigzany jest stosowac sprzet, ktory gwarantowaé bedzie wymagang jako$¢ oraz terminowos$é¢
wykonywanych robot.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji techniczne;.

5.2. Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje w sprawach zwiazanych z interpretacjg specyfikacji technicznej oraz
dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw umowy przez Wykonawce. Jest on rowniez upowazniony do kontroli robdt
i materialow dostarczonych na budowe.

Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jako$ciowych okreslonych w specyfikacji technicznej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Celem kontroli jako$ci robdt jest takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zalozong jakos¢

robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jakosci robdt i jakosci materiatow.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja :

- aprobate techniczng ITB

- obowigzkowy certyfikat zgodnosci i oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,B” lub ,,CE” lub:

- dobrowolny certyfikat zgodno$ci i oznaczenie nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,.E”, |, Q”) lub

deklaracj¢ zgodnos$ci z obowigzujacymi przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczna.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1 Rodzaje odbioréw.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbidr koncowy,
- odbiér gwarancyjny,
- odbiér pogwarancyjny.
Wykonawca zglasza wykonane roboty do odbioru Zamawiajacemu, ponoszac wszelkie koszty zwigzane z w/w odbiorami.
7.1.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji nie beda widoczne.
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postepu robot Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy przy jednoczesnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciagu trzech dni od daty zgloszenia, wpisem do dziennika budowy i powiadomieniu o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
szczegdtowa specyfikacjg techniczng i uprzednimi ustaleniami.
7.1.2. Odbiér koncowy zadania.

Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robdot na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jakosci
i wartosci.
Zasady dokonywania odbioru koncowego:

e zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona powiadomieniem Zamawiajacego.

e  odbioér koncowy zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajacego zakonczenia robdot i prawidlowosci ich wykonania oraz kompletnos$ci dokumentow
do odbioru koncowego.

e odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale Wykonawcy.

e komisja dokonuje oceny jakosSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonywanych robot ze szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi.

e podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokot odbioru koncowego robdt sporzadzony wg wzorca
przygotowanego przez Zamawiajacego.

e Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokét odbioru konicowego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujace dokumenty:



- ostateczny protokot odbioru wykonanych elementoéw robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
7.1.3. Odbiér gwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér gwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.
7.1.4. Odbiér pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub
zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad odbioru
koncowego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa ptatnosci jest cena oferty ryczattowa brutto, ktora nie podlega zmianie w okresie obowigzywania umowy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964 r. — Kodeks Cywilny, Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane,
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pézniejszymi zmianami.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
Przygotowanie terenu pod budowe - KOD CPV 45100000-8

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegdlowe dotyczace demontazu elementéw instalacji CCTV.
1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot rozbiorkowych w czasie budowy lub
modernizacji obiektoéw kubaturowych i obejmuja:
- demontaz kamer, zasilaczy
- demontaz uszkodzonego okablowania,
- wywoz i utylizacj¢ materiatow zdemontowanych.
1.3. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z SST i poleceniami
Zamawiajacego.

2. MATERIALY.
2.1. Materialy pochodzace z rozbiérki.
Kamery, zasilacze i okablowanie.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesei p.t. Wymagania ogdlne niniejszej specyfikacji.
Do wykonania robot demontazowych nalezy uzywac lekkich narzedzi mechanicznych typu wiertarki, szlifierki, §rubokrety,
itp.

Sprzet stosowany do prac demontazowych powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne
Inwestora.

4. TRANSPORT.

Do wywozenia materiatow rozbioérkowych stosuje si¢ srodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach
budowlanych.

Transport materialdw porozbiérkowych powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie byl hamowany dowoz
materiatow przeznaczonych na budowe.

Wybér rodzaju transportu powinien by¢ dostosowany do ilo$ci materiatow zdemontowanych, pojemnosci srodkow
transportowych, wydajnosci urzgdzen stosowanych do robdt demontazowych oraz przyjetej organizacji robot. Wykonawca
zapewnia wywoz i utylizacje zdemontowanych materiatdéw. Ze wzgledu na sposdb przemieszczania zdemontowanego
materialu moze by¢ stosowany:

- transport reczny;



- transport mechaniczny.
Uzywane pojazdy poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT DEMONTAZOWYCH.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci pt. Wymagania ogdlne niniejszej specyfikacji.
Demontaz materiatdéw powinien by¢ przeprowadzony w sposob nie powodujacy uszkodzen elementow przylegtych.
Przy demontazu nalezy bezwzglednie przestrzegad przepisow BHP.
5.2. Prace przygotowawcze.
Przed przystapieniem do robdt nalezy zorganizowac plac budowy w sposob zapewniajacy warunki bezpieczenstwa
i higieny pracy oraz zwrdci¢ szczegdlng uwage na wlasciwe zabezpieczenie terenu prowadzonych prac
i minimalizacj¢ ucigzliwo$ci zwigzanych z prowadzonymi czynnosciami. Nalezy rowniez zapewni¢ bezpieczenstwo osobom
postronnym, przebywajagcym w poblizu terenu budowy oraz bezpieczenstwo uzytkowania obiektow sasiadujacych z
remontowanym budynkiem.
Obowigzkiem Wykonawcy bedzie zabezpieczenie przed uszkodzeniem lub zabrudzeniem mebli i wyposazenia pomieszczen.
Kolejnos¢ wykonywania robot oraz ich organizacj¢, Wykonawca jest zobowigzany uzgodni¢ z Zamawiajacym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czgsci pt. Wymagania Ogoblne.
Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletno$ci dokonanego demontazu i sprawdzeniu braku zagrozen
na miejscu.

7. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w czgsécei p.t. Wymagania Ogoélne niniejszej Specyfikacji.

Poszczegodlne etapy robot demontazowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Zamawiajacego. Odbioru robot
dokonuje Zamawiajacy, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce do odbioru. Odbior powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot Roboty poprawkowe Wykonawca
wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Zamawiajacym.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci robdt podano w czesei pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikacji.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

- Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbidrkowych - Rozporzadzenie Ministra Budownictwa
i Przemystu Materiatow Budowlanych z dnia 28 marca 1972 r. (Dz.U. Nr 13 poz. 93 z pézniejszymi zmianami).

9.2. Inne dokumenty.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126 z p6Zniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika rozbidrki tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bez ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa pracy podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONYWANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

1. Wstep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie instalacji CCTV.
1.2. Zakres stosowania SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowia wymagania dotyczace wykonania robot elektrycznych, ktore
obejmuja:
- montaz kanatow elektroinstalacyjnych PVC do $cian i sufitow pomieszczen;
- montaz kamer;
- montaz kabli teleinformatycznych;



- montaz zasilaczy;
- wykonanie prob funkcjonowania, badan i pomiardw.
Zakres robot obejmuje ponadto przygotowanie i demontaz stanowiska roboczego stuzacego do wykonania robot.
1.3. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jako$¢ i zgodno$¢ prac z SST oraz poleceniami Zamawiajacego.

2. Materialy.

Do wykonania robot elektrycznych okreslonych w punkcie 1.2. przewiduje si¢ zastosowanie nastgpujacych
materiatow:
2.1. Wymagania formalne

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $wiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru
technicznego. Dostarczone na budowe materialy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnos$ci z danymi producenta.
Przeprowadzi¢ ogledziny materialdéw dostarczonych na budowe. W razie stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci
odnosnie jakos$ci ich wykonania, przed wbudowaniem podda¢ je badaniom okreslonym przez Kierownika Projektu (dozér
techniczny) robot. Wykonaweca jest zobowigzany dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;j i
ST. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST, przewiduja mozliwo$¢ wariantowego wyboru rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o swoim wyborze najszybciej jak to
mozliwe przed uzyciem materiatu albo w okresie ustalonym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku niezaakceptowania
materiatu ze wskazanego zrodta Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji inspektora nadzoru material z innego
zrodia.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj
robo6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢
Z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem za wykonang prace.

2.2, Materiaty

Tam gdzie bedzie to niezbedne kable utozy¢ w kanatach elektroinstalacyjnych PVC.

W przejsciach z ograniczonym dostepem kable utozy¢ w ostonie typu rura karbonowa (peszel).

Kable F/UTP kat. 5e, wewngtrzny, LSOH/LSZH, drut

Kamery IP - wewngtrzne koputowe 1/3” z wbudowanym promiennikiem podczerwieni o zasiggu IR do min. 15m. Obudowa
kamery metalowa IP66 i IK10 w kolorze ciemnym. Kamera wyposazona w przetwornik o rozdzielczos$ci 4Mpix co pozwala
na uzyskanie obrazu o wymaganej ilosci szczegotow.

Kable zasilania elektrycznego (12V DC) do poszczegdlnych punktow kamerowych wraz z odpowiednimi zasilaczami.

3. Sprzet.
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w czesci pt. Wymagania ogoélne niniejszej specyfikacji.
Do wykonania robot zwigzanych z realizacja zadania przewiduje si¢ wykorzystanie sprzgtu umozliwiajacego realizacjg robot
zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producentdéw materiatow oraz przyjeta technologia:
- miara zwijana,
- otéwek monterski,
- miotek,
- wiertarka,
- wkretarka,
- §rubokrety,
- zestaw nozy,
- §ciggacz izolacji z przewodow,
- obcinaki do kabli,
- kombinerki,
- praski do kabli,
- narzgdzia pomiarowe (probnik elektryczny, wskaznik napigcia, multimetr cyfrowy, cyfrowy detektor, miernik parametréw
instalacji elektrycznej).
Sprzet stosowany do robét instalacji elektrycznych powinien by¢ sprawny.

4. Transport.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w cze$ci pt. Wymagania ogo6lne niniejszej specyfikacji.
Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

5. Wykonanie robot.
5.1. Montaz listew i kanaléw instalacyjnych.

Listwy i kanaty instalacyjne nalezy przymocowa¢ do powierzchni $cian i sufitbw w sposob mechaniczny uzywajac
kotkow 1 wkretow. Przy taczeniu kanatow i listew stosowa¢ narozniki zewngtrzne i wewnetrzne, a takze taczniki proste i



katowe. Przewody mocowaé wewnatrz kanatéw za pomoca klamer. Kanaty i listwy nalezy uktada¢ na Scianach
i sufitach w liniach prostych, bezposrednio przy suficie i w naroznikach $cian.
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikoOw oraz osob postronnych mogacych znalez¢ si¢ w poblizu miejsca (strefy)
prac i zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy wykonywaniu robot budowlanych. Roboty
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegélowymi wymaganiami technicznymi podanymi w instrukcjach
technicznych wykonania i stosowania materiatow i urzadzen elektrycznych.
3. Sprzet

Do wykonania robot zwigzanych z realizacja zadania przewiduje si¢ wykorzystanie sprzgtu umozliwiajacego realizacje
robot zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producentéw materiatow oraz przyjeta technologia. Sprzet stosowany do robot
instalacji sanitarnych powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne Inwestora.

4. Transport

Do wywozenia elementow stalowych stosuje si¢ $rodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach budowlanych.
Wybér rodzaju transportu materiatlow zdemontowanych powinien by¢ dostosowany do ilosci materiatdow, odlegltosci
transportu, szybkosci i pojemnosci $srodkoéw transportowych, uksztaltowania terenu, sposobow demontazu i wydajnosci
urzadzen stosowanych do robdt demontazowych, pory roku oraz wystepujacych warunkow atmosferycznych i przyjetej
organizacji robot. Wykonawca zapewnia wywoz i zlozenie materialéow z rozbiorki w odpowiednim miejscu. Ze wzgledu
na sposOb przemieszczania sktadowanego zdemontowanego materiatu moze by¢ stosowany:
- transport reczny,
- transport mechaniczny.
Dostawa materiatdw na teren wykonywania robot budowlanych odbedzie si¢ samochodem dostawczym, we wngetrzach
obiektu nalezy zastosowac¢ transport reczny. Uzywane pojazdy poruszajgce si¢ po drogach publicznych powinny spetniaé¢
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdéw oraz osob postronnych mogacych znalezé si¢ w poblizu miejsca
(strefy) prac i zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy wykonywaniu robdt budowlanych. Roboty
instalacyjne nalezy wykonywa¢ zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania robot budowlano-montazowych cz. Il.
Instalacje sanitarne i przemystowe i Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacji wodociagowych - oprac.
COBRTI INSTAL, zeszyt 7, wydanie 09.2003.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegolowymi wymaganiami technicznymi podanymi w instrukcjach
technicznych wykonania i stosowania materiatdw i urzadzen instalacyjnych.

7. Kontrola jakosci roboét
Kontrola powinna obejmowac:
- Sprawdzenie elementéw sktadowych dostarczanych przez producenta, jako$ci materialow i urzadzen i ich atestow,
- kontrolg wytrasowania miejsc montazu,
- kontrolg¢ montazu urzadzen i instalacji,
- kontrole poprawnosci wykonanych prac zgodnie z dokumentacja przetargows.
Wymagana jako$¢ materiatdw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem
kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym rownorzednym dokumentem.
Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatow, ktorych wiasciwoscei nie odpowiadaja wymaganiom technicznym. Nie
nalezy stosowa¢ rOwniez materialow przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym) i z wadami.

8. Odbiér robot
Poszczegodlne etapy robdt powinny by¢é odebrane i zaakceptowane przez Zamawiajacego.
Odbidr robot bedzie obejmowat:
- prawidlowo$¢ wykonania potaczen,
- prawidlowo$¢ montazu elementow,
- sprawdzenie kompletno$ci wykonanych prac,
- sprawdzenie dostepnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i konserwacje.
Odbioru robot dokonuje zespdt, z udziatem Inzyniera, po catkowitym zakonczeniu prac i dokonaniu préb i pomiaréw
skuteczno$ci dziatania instalacji wodnej budynku.
Przyjecie robot moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i pomiarow, jak rowniez
wykonania prac zgodnie z SST, dokumentacja przetargowa i obowigzujacymi normami oraz przepisami.

9. Podstawa platnosci.
Podstawa ptatnosci jest umowa migdzy Zamawiajacego a Wykonawca.



10. Przepisy zwigzane

e PN-E-79100:2001 — Kable i przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.
e PN-IEC 1084-1+A1 — Systemy listew kablowych do instalacji elektrycznych. Wymagania ogdlne.

e PN-EN 50086-1. — Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia
przewodow. Czgs¢l:Wymagania ogdlne.

e PN-76/E-05125 -Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

¢ BN-80/C-89203 — Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu (PCW).

o BN-65/8984-11 — Ztacza lutowane. Wymagania techniczne.

e PN-EN 50132-7 -
Systemy  alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane
wzabezpieczeniach

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych -Tom V -Instalacje

elektryczne

e Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych

e Przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych

e Prawo Budowlane

e Odpowiednie aprobaty



