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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONYWANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Powyzsza specyfikacja zawiera wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,,Wymiana plyt i bramy wjazdowej na placu przy budynku
warsztatowym”.

1.2. Zakres stosowania.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Roboét stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie z ustawg Prawo zamdéwien publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot
wpkt. 1.1

1.3. Zakres robét.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych
poszczegolnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Podstawowe okreSlenia.
Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Przedmiar robdt — opracowanie obejmujace zestawienie planowanych robot w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem iloéci ustalonych jednostek przedmiarowych.
Kosztorys ofertowy — kalkulacja szczegbtowa ceny oferty. Materiaty, wszelkie tworzywa i produkty, niezbgdne
do wykonania robo6t, zgodne z dokumentacjg kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.
Polecenie Zamawiajacego — Wwszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw.
Wewnetrzny Dziennik budowy- nalezy przez to rozumie¢ dziennik (jezeli bedzie wymagany) dostarczony
i zalozony przez Wykonawce, zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie prowadzenia robdt bez rejestrowania go
we wlasciwym organie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ ze specyfikacja techniczng
i poleceniami Zamawiajacego.

1.6. Warunki przekazania placu budowy.
Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy front robot.

1.7. Zgodno$¢ robot z dokumentacjag.

Dokumentacja kosztorysowa oraz szczegdtowe specyfikacje techniczne stanowig integralng czes¢ umowy.
Oferent zapozna si¢ z placem budowy i dokona wtasnej weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanego
przedmiaru oraz proponowanej technologii robot.

Po ztozeniu oferty przyjmuje si¢, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidtowej wyceny
przedmiotu zamoéwienia.

Wszystkie uzyte w dokumentach przetargowych znaki towarowe, patenty, nazwy produktow oraz firm maja na
celu wytacznie okreslenie parametréw technicznych i jako$ciowych urzadzen i materiatdéw wymaganych przez
zamawiajacego do realizacji zadania.

Wykonawca moze w tych przypadkach zaoferowa¢ produkty ,rownowazne” z tym, ze obowigzkiem
Wykonawcy jest wykazanie, ze oferowane produkty posiadaja parametry techniczne i jako$ciowe co najmniej
takie jak produkty okreslone przez Zamawiajacego w dokumentach przetargowych.

Ciezar wykazania ,,réwnowaznos$ci” spoczywa na Wykonawcy. W oparciu o przedstawione przez Wykonawce
dokumenty, zamawiajacy dokona weryfikacji tych twierdzen na etapie badania ofert.

1.8. Warunki zabezpieczenia placu budowy.
Odpowiedzialno$¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia i odbioru
robot. Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wlaczony w ceng ofertowa i nie podlega odrgbnej zaptacie.

1.9. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.
Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej

i prywatnej.

1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji zamowienia Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow tak, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych Za bezpieczne zorganizowanie pracy zgodnie z przepisami BHP odpowiada Wykonawca.

1.13. Rownowazno$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek powolane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania norm i przepisow, o ile w dokumentach nie postanowiono inaczej. Moga by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom
wykonania, pod warunkiem wcze$niejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw.

Materiaty przeznaczone do wykonania przedmiotu umowy winny spetnia¢ wymagania specyfikacji technicznej
oraz posiada¢ wymagane prawem atesty i certyfikaty. Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialno$¢ za spetnienie
wymagan jako$ciowych materialow uzytych do realizacji robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wilasciwosci. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza nim w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce na
koszt whasny.

2.3. Réwnowazne stosowanie materialow.
Jezeli dokumentacja przewiduje okreslone normy i rodzaje materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca
winien zastosowaé ten materiat lub rownowazny.

2.4 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materialy nieodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie
niezaakceptowane materiaty Wykonawca wykazuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie
zaptaceniem.

3. TRANSPORT.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

4. SPRZET.
Wykonawca zobowigzany jest stosowaé sprzet, ktory gwarantowaé bedzie wymagana jako$¢ oraz terminowosc¢
wykonywanych robét.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji techniczne;.

5.2. Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowal decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacja specyfikacji technicznej oraz
dotyczacych akceptacji wypeliania warunkow umowy przez Wykonawce. Jest on réwniez upowazniony do
kontroli robdt i materiatow dostarczonych na budowe.

Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i1 odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie
spelniajg wymagan jakosciowych okreslonych w specyfikacji technicznej.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Celem kontroli jakosci robot jest takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jakosci robot i jakosci materiatow.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg :

- aprobate techniczng ITB

- obowigzkowy certyfikat zgodnosci i oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,B” lub ,,CE” lub:

- dobrowolny certyfikat zgodnosci i oznaczenie nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,,E”, ,,Q”) lub:

- deklaracje zgodnoS$ci z obowigzujacymi przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczng.

7. ODBIOR ROBOT.

7.1 Rodzaje odbiorow.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr koncowy

Wykonawca zglasza wykonane roboty do odbioru Zamawiajgcemu, ponoszac wszelkie koszty zwigzane
z w/w odbiorem.

7.1.1. Odbiér koncowy zadania.
Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robot na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jakosci
1 wartosci.
1/ Zasady dokonywania odbioru koncowego:
A/ zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona pisemnym powiadomieniem
Zamawiajgcego.

B/ odbior koncowy zadania powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i prawidlowosci ich wykonania oraz kompletnosci dokumentow
do odbioru koncowego.

C/ odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale Wykonawcy

D/ komisja dokonuje oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan

i pomiar6éw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robot ze szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi,

E/ podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robdt sporzadzony wg wzorca

przygotowanego przez Zamawiajacego.
2/ Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego.
Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- ostateczny protokot odbioru wykonanych elementéw robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

8. PODSTAWA PLATNOSCL
Podstawg ptatnosci jest cena oferty ryczattowa brutto, ktora nie podlega zmianie w okresie obowigzywania

umowy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. — Kodeks Cywilny , Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane,
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 07 kwietnia 2004r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pozniejszymi zmianami.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

11.1. Przygotowanie terenu pod budowe - kod CPV 45100000-8

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiérkowych,

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia prac budowlanych w sktad ktérych wchodza:
- demontaz stolarki aluminiowej dwuskrzydtowej z naswietlami,

- roboty wykonczeniowe na $cianach i sufitach w miejscach po zdemontowane;j stolarce,

- demontaz bramy przesuwnej,

- demontaz bramy wjazdowe;j.

- demontaz ptytek chodnikowych.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacjg kosztorysows,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.
2.1. Materialy pochodzace z rozbidrki.
Gruz, ziemia, elementy metalowe, stolarka aluminiowa.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci p.t. Wymagania ogélne niniejszej specyfikacji.
Do wykonania rob6t rozbidrkowych oraz usunigcia gruzu nalezy uzywaé sprawnego sprzetu tj:

- narzedzia reczne ( topata, szpadel, kilof, wiadra, pity) ,

- lekkie narzedzia mechaniczne (wiertarki, szlifierki itp.),

- elektronarzedzia (mtoty udarowe, szlifierki katowe itp.),

- taczki,

- samochody samowytadowcze, skrzyniowe,

- kontenery.

4. TRANSPORT.

Do wywozenia gruzu i ziemi stosuje si¢ §rodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach budowlanych.
Transport gruzu i materiatdw porozbidorkowych powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie byt hamowany dowoz
materiatow przeznaczonych na budowe.

Wybér rodzaju transportu materiatdéw porozbiorkowych powinien by¢ dostosowany do objetosci mas gruzu,
odlegtosci transportu, szybkosci i pojemnosci $rodkow transportowych, uksztattowania terenu, sposobow
rozbiorek 1 wydajnosci urzadzen stosowanych do robot rozbidrkowych, pory roku oraz wystepujacych
warunkow atmosferycznych i przyjetej organizacji robot. Wykonawca zapewnia wywoz i ztozenie materiatow
z rozbiorki w odpowiednim miejscu. Ze wzgledu na sposob przemieszczania sktadowanego materiatu
porozbidrkowego moze by¢ stosowany:

- transport reczny;

- transport mechaniczny.

5. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH.

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci p.t. Wymagania ogoélne niniejszej specyfikacji.
Rozbidrka winna by¢ prowadzona tak, aby stopniowo odcigzaé elementy nos$ne (usunigcie elementu nie moze
spowodowac uszkodzenia badz naruszenia statecznosci elementow przylegtych).

Przy rozbidrkach nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepisow BHP i wykonaé stosowne zabezpieczenia.
Podczas prac rozbidrkowych nalezy obserwowac zachowanie konstrukeji (spgkania, peknigcia, rysy itp.)

5.2. Prace przygotowawcze.

Przed przystgpieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ doktadne sprawdzenie konstrukcji 1 stanu technicznego
poszczegolnych elementéw, ustali¢ organizacj¢ robdt. Nalezy rdéwniez wykona¢ niezbedne elementy
zagospodarowania placu budowy:

- Zapewnienie dojazdu do budynku;

- Zapewnienie bezpieczenstwa osobom postronnym przebywajacym w poblizu terenu budowy i bezpieczenstwa
uzytkowania obiektow sasiadujacych z remontowanym budynkiem;

- Zabezpieczenie materiatow, maszyn i urzadzen wykonawcoéw robot.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czgsci p.t. Wymagania Ogolne niniejszej specyfikacji.

7. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w czesci pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikacji.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce do odbioru. Odbiér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu
robdt. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne zasady dotyczace platnosci robot podano w czesci pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.
Szczegdtowe przepisy z zakresu warunkow BHP przy robotach rozbidérkowych - Rozp. Min. Bud. i Przem.
Mat. Bud z dnia 28 marca 1972r. - Dz., U. Nr 13 poz. 93 z pdZniejszymi zmianami.

9.2. Inne dokumenty.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z pézniejszymi zmianami
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
BUOWLANYCH

1.2. ROBOTY W ZAKRESIE ZAGOSPODAROWANIA TERENU - kod CPV 45111291-4

1. Wstep.

1 1. Przedmiot ST .

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace prac przy zagospodarowaniu
terenu.

1.2. Zakres stosowania ST.

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.
1.3.Zakres robot objetych ST.

W ramach prac przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych robot:

- wykonanie koryt,

- rozplantowanie ziemi po terenie,

- wykonanie obrzezy,

- ulozenie nawierzchni z ptyt azurowych,

- wypelnienie nawierzchni z ptyt azurowych zwirem,

- uzupetnienie ubytkow w ogrodzeniu (piaskowiec czerwony),

- montaz uprzednio zdemontowanej bramy przesuwne;j.

2. Materialy .

2.1. Stosowane materialy

- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04/ (9) i BN-80/6775-03/01 (8),

- pyty azurowe o wymiarach np. 60x40x10 cm o parametrach: (odpornos¢ antyposlizgowa — wysoka, odpornosé
na warunki atmosferyczne, wytrzymato$¢ na rozcigganie przy roztupywaniu) — zgodne z PN-EN 1338:2005,

- zwir - BN-B-11111 (5),

- piasek — PN-B-11113 (6),

- cement - PN-B-19701 (7),

- piasek do zapraw - PN-B-06711 (3)

2.2. Materialy do produkcji obrzezy i ptyt azurowych.

2.2.1. Cement
Do produkcji nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701.

2.2.2. Kruszywo do betonu.

Nalezy stosowaé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3]. Uziarnienie kruszywa
powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.2.3. Woda.
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].

2.2.3. Piasek (wg PN-B-11113).

Na podsypke nalezy stosowaé piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712. Podsypka powinna by¢
zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana. Sktadowanie piasku powinno by¢ zorganizowane w sposob
chronigcy go przed zanieczyszczeniem, przemieszaniem z innymi kruszywami lub nadmiernym zawilgoceniem.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w czgséci pt. Wymagania Ogoélne niniejszej Specyfikacii.

3.2. Sprzet do ukladania plyt azurowych.
Matle powierzchnie wykonuje si¢ recznie. Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona
Z tworzywa sztucznego.

4. Transport obrzezy i plyt azurowych.

Obrzeza betonowe i ptyty azurowe nalezy transportowac tylko na paletach dowolnymi $rodkami transportowymi
po osiagnieciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Materiat w trakcie transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Cement powinien by¢ przewozony



w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Pozostate elementy transportowa¢ dowolnymi §rodkami transportu,
zabezpieczone przez uszkodzeniem, przesuwanie, zgnieceniem, przewroceniem.

5. Wykonanie robét
5.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050 (1).

5.2. Podloze lub podsypka.
Podloze moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka ze zwiru lub piasku o grubosci warstwy od 3
do 10 cm po zaggszczeniu.

5.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawi¢ na wykonanym podiozu. Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢
obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny o szerokos$ci
1 cm nalezy wypelnic¢ piaskiem lub zaprawa cementowg w stosunku 1:2. Spoiny muszg by¢ wypelnione
catkowicie na pelng glebokosc.

5.4. Ulozenie nawierzchni z plyt azurowych:

Plyty azurowe uktada si¢ na podsypce cementowo-piaskowej, lub piaskowej. Ptyty nalezy uktadac ok. 1,5 cm
wyzej od projektowanej niwelety, gdy w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu
pyt azurowych, otwory w ptytach nalezy wypemi¢ zirem. Do ubijania stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong

z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

6. Kontrola jakosci robét.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czgséci pt. Wymagania Ogoélne niniejszej Specyfikacji.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robot.

a) koryta pod podsypke — zgodnie z wymaganiami pkt 5.1.

b) podtoze z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt
5.2.

¢) ustawienie betonowego obrzeza chodnikowego —zgodnie z wymaganiami pkt 5.3.

d) uktadanie nawierzchni z ptyt azurowych zgodnie z wymaganiami pkt 5.4.

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzac¢ nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2 utozonej
nawierzchni i w miejscach watpliwych.. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

7. Obmiar robot.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w czesci pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikaci.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkami obmiaru sg:

- m - wykonanej nawierzchni z ptyt azurowych wraz z podbudowsa,
- m - wykonanej obrzeza chodnikowego.

8. Odbior robét.
Ogolne zasady odbioru robot podano w czesci pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.

9. Podstawa platnosci.
Zgodnie z umowa.

10. Przepisy zwiazane.

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw.

4. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty betonowe. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk

tramwajowych. Wspodlne wymagania i badania.
8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty betonowe. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza..



9. PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

10. PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badania i ocena przydatnosci
wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji betonu.

11. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

12. PN-EN 13139:2003 Kruszywo do zaprawy.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
BUOWLANYCH

11.5. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH - kod CPV 45311200-2
1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJLI.

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) sag wymagania wykonania i odbioru robot
zwigzanych montazem nowej instalacji elektrycznej zasilania bramy przesuwnej.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnoséci umozliwiajace wykonanie robot

przewidzianych w obiekcie przetargowym polegajacych na wykonaniu zasilania bramy przesuwnej z rozdzielni

zlokalizowanej w budynku warsztatowym

Przewidywany zakres robot obejmuje w szczegolnosci:

- montaz wylacznikéw modutowych tablicowych nadpradowych S301 16A lub materiatdéw rownowaznych
w istniejgcej rozdzielnicy w budynku warsztatowym,,

- montaz fotokomorki z kablem o dt. okoto 15m — typ fotokomorki uzgodnic¢ z Zamawiajacym,

- montaz modutu do pilotéw — typ modutu uzgodni¢ z Zamawiajacym,

- montaz kabli np. owy 3x2,5 mm2, lub materiat rownowazny,

- montaz kanalow elektroinstalacyjnych na $cianach,

- uktadanie rur ochronnych w przygotowanych wykopach.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami i Ogolna
specyfikacja Techniczna

1.4.1. Osprzet instalacyjny

Materialy, elementy dodatkowe stosowane przy uktadaniu przewodow i wykonaniu potgczen instalacyjnych.
Pod pojeciem osprzetu instalacyjnego ujeto: koryta kablowe systemy mocujace, puszki instalacyjne, faczniki,
rury, ostonowe, oznaczniki, zaciski, ochronne ztaczki, itp.

1.4.2. Przewod elektryczny
Element przewodzacy prad elektryczny obudowany materialem izolacyjnym, stuzacy do dostarczania energii
elektrycznej, sygnatow elektrycznych w okreslone miejsca.

1.4.3.0bwadd instalacji elektrycznej
Zespot elementdéw potaczonych ze zrodtem energii (urzadzeniem rozdzielczym) chronigcym za pomocg
wspolnego zabezpieczenia przeciwprzepieciowego.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Ogoblne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Niniejsza
zasada obejmuje cato$¢ robot zwigzanych z wykonaniem zasilania bramy przesuwnej. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z normami, umowa, specyfikacja techniczna,
poleceniami inspektora nadzoru. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga
akceptacji Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w czesci pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.

2.2.1. Atesty

Zastosowane materialy, osprzet lub urzadzenia musza posiadaé aktualne §wiadectwa jakosSci, $wiadectwa
dopuszczenia do stosowania, atesty, $wiadectwa pochodzenia lub inne dokumenty potwierdzajace zgodnos¢
z wymogami zamawiajacego i uzyskac¢ kazdorazowo, przed wbudowaniem akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET.
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.



3.2. Sprzet niezbedny do wykonania instalacji zasilania bramy przesuwnej.

Prace nalezy wykonac¢ reczenie przy uzyciu drobnego sprzgtu wskazanego przez producenta urzadzen oraz
odpowiednich rusztowan i drabin. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace zachowania
wymagan jakosciowych zostang przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

4.2. Wymagania dotyczace transportu

Materiaty nalezy transportowa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem i zawilgoceniem,

w sposob zgodny z instrukcjami producenta. Zatadunek, transport i roztadunek materiatéw nalezy prowadzic¢
zgodnie z przepisami o ruchu drogowym raz w sposéb nie kolidujacy z wewnetrznymi przepisami
obowigzujacymi na terenie czynnego Urzedu.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Zasady ogélne wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikéw oraz oséb postronnych mogacych znalez¢é si¢ w poblizu
miejsca prowadzenia robot zgodnie z aktualnymi przepisami BHP przy wykonywaniu robot budowlanych.

5.2 Zasady wykonania robot.

5.2.1. Montaz instalacji zasilania

Montaz nowych instalacji zasilania bramy przesuwnej obejmuje:

- przygotowanie podtoza pod nowe — nawiercenie otworow pod kotki rozporowe, montaz kotkow,
- montaz kanalow elektroinstalacyjnych,

- wykopy liniowe dla utozenia przewod6éw kablowych.

- utozenie rur ochronnych

- pomiar rezystancji izolacji elektrycznej,

- pomiar impedancji petli zwarciowej,

- probny rozruch przygotowanie do odbioru.

5.2.2. Przewody i kable elektryczne

- fotokomorki z kablem o dt. okoto 15m — typ fotokomorki uzgodni¢ z Zamawiajacym,
- montaz modutu do pilotow — typ modutu uzgodni¢ z Zamawiajacym,

- montaz kabli np. owy 3x2,5 mm2, lub material rownowazny,-

- kanaty lub listwy elektroinstalacyjne,

- rury ochronne

6. KONTROLA JAKOSCL
6.1. Zasady ogolne kontroli jakoSci
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji techniczne;.

6.2 Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci obejmuje:

- ocen¢ jako$ci materiatéw przed montazem,

- sprawdzenie kompletnosci dokumentow

- brak uszkodzen mechanicznych, rys wgniecen i trwatych zabrudzen elementéw przed montazem i po montazu,
- sprawdzenie dzialania napedu bramy przesuwne;.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne wymagania dotyczace obmiaru
Obmiar robot bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowo-
kosztorysowa i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2. Obmiar robot
Jednostki obmiarowe:

- uktadanie przewodow -1m
- uktadanie kanalow elektroinstalacyjnych -1 m
- uktadanie rur ochronnych -1m

- roboty ziemne (wykopy liniowe) —1md



8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji techniczne;.

8.2. Odbiér robot

Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji zasilania bramy przesuwnej podlegaja:

- odbiorowi przed wbudowaniem na zgodnos$¢ z aprobata lub dokumentacjg indywidualng w zakresie
rozwigzania konstrukcyjnego, zastosowanych materiatow i jakosci wykonania,

- Odbiorowi koncowemu,

Do odbioru koncowego Wykonawca winien dostarczyc:

-dokumentacje powykonawcza przebiegu trasy instalacji zasilania,

- dokumenty poswiadczajace uzycie materiatdéw dopuszczonych do obrotu w budownictwie,

Komisja odbiorowa dokonuje zbadania kompletnosci, aktualnosci i stanu powykonawczej dokumentacji
technicznej, dokonuje bezposrednich ogledzin wszystkich elementow urzadzen elektrycznych, sprawdza
funkcjonalno$¢ urzadzen oraz wyniki pomiarow elektrycznych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawg ptatnosci jest ryczatt ustalony dla danej pozycji przedmiaru robot.

10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE.

10.1. Zalecane normy

PN-90/E-01005 Technika $wietlna. Terminologia,

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (t. jedn. Dz. U. z 2003 r.. Nr 169, poz. 1650).

PN-IEC 60364-4-4 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwpozarowa.

PN-1EC 364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Postanowienia ogdlne

PN-IEC 364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienie i przewody ochronne.

PN-1EC 364-5-534 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepigciami

PN-IEC 364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzeni. Sprawdzenie odbiorcze.
PN-88/E08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

10.2. Inne dokumenty

- Aprobaty Techniczne w odniesieniu do wyrobu, dla ktdrego nie ustalono Polskiej Normy lub wyrobow,
ktorych wiasciwosci uzytkowe roznia si¢ od whasciwosci podanych w Polskiej Normie,

- Instrukcje, wytyczne i §wiadectwa ITB, przepisy i instrukcje producenta lub dostawcow wyrobow
budowlanych, szczegolnie w odniesieniu do wyrobow systemowych.



