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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONYWANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji.
Powyzsza specyfikacja zawiera wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot, ktore
zostang wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,,Remont sali numer 13.”
1.2. Zakres stosowania.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie z ustawa Prawo zamowien publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot
w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robdt objetych
poszczegdlnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Podstawowe okreslenia.

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Przedmiar robdét — opracowanie obejmujace zestawienie planowanych robot w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci ustalonych jednostek przedmiarowych.

Polecenie Zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela Zamawiajacego
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw.
Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ ze specyfikacja techniczng

i poleceniami Zamawiajacego.

1.6. Warunki przekazania placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy front robot.
1.7. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa
Opis przedmiotu zamowienia oraz szczegdtowe specyfikacje techniczne stanowig integralng czes¢ umowy.

Oferent zapozna si¢ z miejscem prowadzenia prac budowlanych i dokona wiasnej weryfikacji przedmiaru w
stosunku do przekazanego przedmiaru oraz proponowanej technologii robot.

Po zlozeniu oferty przyjmuje si¢, ze Oferent uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidlowej wyceny
przedmiotu zamowienia.

Wszystkie uzyte w dokumentach przetargowych znaki towarowe, patenty, nazwy produktow oraz firm maja na
celu wylacznie okreslenie parametrow technicznych i jakosciowych urzadzen i materiatow wymaganych przez
zamawiajacego do realizacji zadania.

Wykonawca moze w tych przypadkach zaoferowaé produkty ,,réwnowazne” z tym, ze obowigzkiem Wykonawcy
jest wykazanie, ze oferowane produkty posiadajg parametry techniczne i jako$ciowe co najmniej takie jak
produkty okre§lone przez Zamawiajacego w dokumentach przetargowych.

Ciezar wykazania ,,rownowazno$ci” spoczywa na Wykonawcy. W oparciu o przedstawione przez Wykonawce
dokumenty, zamawiajacy dokona weryfikacji tych twierdzen na etapie badania ofert.

1.8. Warunki zabezpieczenia placu budowy.

Odpowiedzialnos¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia i odbioru

robo6t. Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wlaczony w ceng ofertows i nie podlega odrgbnej zaptacie.

1.9. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bgdzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.11. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej.
Wykonawca zobowiazany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtlasnos$ci publicznej

i prywatnej.
1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji zamoéwienia Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow tak, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych
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odpowiednich wymagan sanitarnych Za bezpieczne zorganizowanie pracy zgodnie z przepisami bhp odpowiada
Wykonawca.
1.13. Ré6wnowazno$¢ norm i przepis6w prawnych.

Gdziekolwiek powotlane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania norm i przepiséw, o ile w dokumentach nie postanowiono inaczej. Mogg by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania,
pod warunkiem wczeéniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Materiaty przeznaczone do wykonania przedmiotu umowy winny spetnia¢ wymagania specyfikacji
technicznej oraz posiada¢ wymagane prawem atesty i certyfikaty. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$¢ za
spelnienie wymagan jako$ciowych materialdéw uzytych do realizacji robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos$¢ i wlasciwosci. Miejsca czasowego sktadowania materialow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza nim w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce na koszt
wlasny.

2.3. Rownowazne stosowanie materialow.

Jezeli Zamawiajacy przewiduje rodzaje materialtdow w wykonywanych robotach, Wykonawca winien
zastosowac ten materiat lub rownowazny.

2.4 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajduja si¢
niezaakceptowane materialy Wykonawca wykazuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie
zaplaceniem.

3. TRANSPORT.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych materiatow.

4. SPRZET.
Wykonawca zobowigzany jest stosowaé sprzet, ktory gwarantowaé bedzie wymagang jakos¢ oraz terminowo$¢é
wykonywanych robot.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji techniczne;j.
5.2. Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacja specyfikacji technicznej
oraz dotyczacych akceptacji wypelniania warunkéw umowy przez Wykonawcg. Jest on rowniez upowazniony do
kontroli rob6t i materialow dostarczonych na budowe.

Zamawiajacy powiadomi Wykonawcg o wykrytych wadach i1 odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie
spelniaja wymagan jako$ciowych okreslonych w specyfikacji techniczne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Celem kontroli jakosci robot jest takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac¢ zatozona
jako$é robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot i jako$ci materiatow.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja :

- aprobate techniczng ITB

- obowigzkowy certyfikat zgodnosci i oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,B” lub ,,CE” lub:

- dobrowolny certyfikat zgodno$ci i oznaczenie nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,,E”, ,,Q”) lub
deklaracj¢ zgodnos$ci z obowigzujacymi przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczng.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1 Rodzaje odbioréw.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich szczegotowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
- odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
- odbior koncowy,
-odbior gwarancyjny,
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- odbidr pogwarancyjny.

Wykonawca zglasza wykonane roboty do odbioru Zamawiajacemu, ponoszac wszelkie koszty zwigzane z w/w
odbiorami.

7.1.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji nie beda widoczne.

Odbidér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robdt Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.
Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy przy jednoczesnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciaggu trzech dni od daty zgtoszenia, wpisem do dziennika budowy i powiadomieniu o tym fakcie Inspektora
nadzoru.
Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, szczegdtowa specyfikacja techniczng i uprzednimi ustaleniami.
7.1.2. Odbiér koncowy zadania.
Polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jakosci
i wartosci.
1/ Zasady dokonywania odbioru koncowego:
e zakonczenie robodt oraz gotowos¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona powiadomieniem
Zamawiajacego.
e odbidr koncowy zadania powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i prawidtowosci ich wykonania oraz kompletnosci
dokumentéw do odbioru koncowego.
e odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale Wykonawcy
o komisja dokonuje oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikoéw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonywanych robot ze szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi,
e podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robot sporzadzony
Wg wzorca przygotowanego przez Zamawiajacego, w ktorym powinien by¢ ustalony ostateczny koszt
budowy .
e Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokdt odbioru koncowego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
- ostateczny protokot odbioru wykonanych elementow robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
7.1.3. Odbiér gwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér gwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglgdnieniem zasad
odbioru koncowego.

7.1.4. Odbior pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym
lub zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.
8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa ptatnosci jest cena oferty ryczattowa brutto, ktora nie podlega zmianie w okresie obowigzywania
umowy.
9. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. — Kodeks Cywilny , Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane,
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 07 kwietnia 2004r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z p6zniejszymi zmianami.

Strona5z9



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
ST-IL.1. ROBOTY ROZBIORKOWE - KOD CPV 45111300-1

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbidérkowych, wyburzen i demontazu elementow konstrukcyjnych i wykonczeniowych.
1.2. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot rozbiérkowych w czasie budowy
lub modernizacji obiektow kubaturowych i obejmuja:
- demontaz listew przysciennych,
- wywo6z materialow rozbiorkowych,
- usuniecie starych i ztuszczonych powtok malarskich,
- demontaz listew odbojowych.
1.3. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.
2.1. Materialy pochodzace z rozbidrki.
Gruz $cienny, gruz z posadzek,, drewno, szkto, elementy metalowe itp.

3. SPRZET.
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w czesci p.t. Wymagania ogdlne niniejszej specyfikacji
Do wykonania robot rozbiérkowych oraz usunigcia gruzu nalezy uzywac:
- narzedzia reczne ( topata, szpadel, kilof, wiadra, pily taczki) ,
- lekkie narzedzia mechaniczne (wiertarki, szlifierki, mtoty udarowe itp.),
- samochody samowytadowcze,
- rusztowania systemowe,
- rynny zsypowe,
- kontenery.
Sprzet stosowany do prac rozbidrkowych powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne
Inwestora.

4. TRANSPORT.

Do wywozenia gruzu si¢ srodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach budowlanych.

Transport gruzu i materiatdw porozbidrkowych powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie byl hamowany
dowo6z materialow przeznaczonych na budowe.

Wyboér rodzaju transportu materiatdéw porozbiérkowych powinien by¢ dostosowany do objetosci mas gruzu,
odlegloséci transportu, szybkosci i pojemnosci $rodkéw transportowych, uksztaltowania terenu, sposobow
rozbiodrek i wydajnosci urzadzen stosowanych do robot rozbidrkowych, pory roku oraz wystepujacych warunkow
atmosferycznych i przyjetej organizacji robot. Srodki transportowe pod zatadunek gruzu powinny by¢ ustawione
w odlegtosci nic mniejszej niz 2,0 m od miejsca sktadowania materiatow porozbidérkowych. Wykonawca zapewnia
wywoz 1 zlozenie materialdow z rozbiorki w odpowiednim miejscu. Ze wzgledu na sposdb przemieszczania
sktadowanego materiatu porozbidorkowego moze by¢ stosowany:

- transport reczny;

- transport mechaniczny.

Uzywane pojazdy poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci p.t. Wymagania ogo6lne niniejszej
specyfikacji.
Rozbiodrka winna by¢ prowadzona tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nos$ne (usuni¢cie elementu nie moze
spowodowa¢ uszkodzenia badz naruszenia statecznoéci elementéw przylegtych).
Przy rozbidrkach nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow BHP i wykonaé stosowne zabezpieczenia.
Podczas prac rozbiorkowych nalezy obserwowac¢ zachowanie konstrukeji (spgkania, pgknigcia, rysy itp.)
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru miejsce wywozu materiatow pochodzacych z rozbiorki.
5.2. Prace przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ doktadne sprawdzenie konstrukcji i stanu
technicznego poszczegdlnych elementdw, ustali¢ organizacjg robot. Nalezy rowniez wykonaé niezbedne
elementy zagospodarowania placu budowy:
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- Zapewnienie dojazdu do budynku;

- Zapewnienie bezpieczenstwa osobom postronnym przebywajacym w poblizu terenu budowy i bezpieczenstwa
uzytkowania obiektow sgsiadujacych z remontowanym budynkiem;

- Zabezpieczenie materiatow, maszyn i urzadzen wykonawcow robot;

- Sktadowanie niektorych materiatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czgséci p.t. Wymagania Ogdlne.
Sprawdzenie jako$ci robdt polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu.

7. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w czgsci pt. Wymagania Ogoélne niniejszej Specyfikacji.
Poszczegblne etapy robodt rozbiorkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez Wykonawce do odbioru. Odbiér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu
robo6t Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru

8. PODSTAWA PLATNOSCL
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci robdt podano w czescei pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

- Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiorkowych - Rozp. Min. Bud. i Przem.
Mat. Bud z dnia 28 marca 1972r. - Dz., U. Nr 13 poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.

9.2. Inne dokumenty.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z pdzniejszymi zmianami
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bez ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz.
953).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa pracy podczas
wykonywania robdot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
ST-11.2. Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostale
- kod CPV 45450000-6

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru montazu zabudowy
ekranow, odbojnic i podestow.
1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace montazu
i obejmuja:
- listwy odbojowe,
- montaz obudowy ekranow,
- montaz moéwnicy i podestow,

Zakres robot obejmuje ponadto przygotowanie stanowisk roboczych oraz innych urzadzen pomocniczych
stuzacych do wykonania robot.
1.3. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

Do wykonania robot montazowych okreslonych w punkcie 1.2 przewiduje si¢ zastosowanie nastgpujacych
materiatow:
2.1. Listwy odbojowe i maskujace

Listwy odbojowe z ptyty meblowej gr. 15 mm i szer. 40 mm oklejone obustronnie i na krawedziach

ptytami wierzchnimi HDF w kolorze obudowy ekranéw tj., szczotkowane aluminium. Wymiary nalezy
sprawdzi¢ na budowie.
2.2. Obudowa ekranow
Obudowa wykonana z ptyty meblowej laminowanej w kolorze szczotkowane aluminium i strukturze
diamentowej.
2.3.Podesty
Podest wykonac¢ z trzech elementéw o wymiarach 131 na 250 cm z mozliwos$cig taczenia i rozdzielania
podestow oraz ich transportu do innych pomieszczen urzedu. Robocza powierzchnia podestu ze sklejki w
kolorze szarym o grubosci 35 mm na gornej ptaszczyznie posiada wytloczong strukture siatki lub heksagonu,
dolna ptaszczyzna jest gtadka, wykonana na bazie drewna brzozy lub tzw. kombi (brzoza + sosna) o gestosci
670-720 kg/m3, sklejona klejem catkowicie wodoodpornym na bazie zywicy fenolowo-formaldehydowej,
najczesciej pokryta filmem fenolowym o gramaturze 167 g/m2 w kolorze brazowym, waskie krawedzie
dwukrotnie malowane farba wodoodporng. Pionowe elementy wykona¢ z ptyty meblowej w kolorze
szczotkowane aluminium o grubosci 25 mm. Potaczenia poziomych i pionowych elementéw maskowac
katownikiem aluminiowym.
3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci p.t. Wymagania ogdlne niniejszej Specyfikacji.
Do wykonania rob6t zwigzanych z montazem stolarki drzwiowej przewiduje si¢ wykorzystanie sprzetu do
systemowego montazu tj. (wiertarki, wkretarki, poziomice, piony traserskie itp.).

Sprzet stosowany do roboét montazowych powinien byé sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne
Zamawiajacego.

4. TRANSPORT.
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w czgsci pt. Wymagania ogoélne niniejszej specyfikacji.

5. WYKONANIE ROBOT.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci pt. Wymagania ogélne niniejszej specyfikacji.
5.1. Zakres wykonywanych prac
e sprawdzenie geometrii $ciany i ekranow oraz wzajemnego ich potozenia,
wytrasowanie miejsc montazu zabudowy,
dopasowanie listew maskujgcych zabudowy,
montaz klap rewizyjnych do gniazd audiowizualnych,
montaz podestow i mownicy,
ustawienie listew odbojowych (dopuszczalne odchytki od poziomu - max 2mm na, jednak nie wigcej
niz 3mm na calej dtugosci listwy odbojowe;j),
e wykonac¢ uszczelnienie styku listwy opaskowej z tynkiem akrylem.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
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Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czgéci Pt. Wymagania Ogdlne niniejszej specyfikacji.
Badania w czasie odbioru robot polegaja na:
sprawdzeniu zgodno$ci wymiarow,
sprawdzeniu prawidlowo$ci wykonania,
sprawdzeniu dzialania elementéw ruchomych, okué¢ oraz mobilnosci podestow,
sprawdzeniu prawidlowo$ci zamontowania i uszczelnienia.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w czesci Pt. Wymagania Ogoélne niniejszej specyfikacji.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi robdt zwianych z montazem listwy odbojowe;j sa:
e listwa odbojowa - 1 mb.
e obudowa ekranow - 1 mkw
e podest — 1szt

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w czeéci pt. Wymagania Ogodlne niniejszej specyfikacji.
Poszczegodlne etapy robot montazowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce do odbioru. Odbiér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu
rob6t. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci robdt podano w czescei pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-80/M-0202138 Tolerancja ksztattu i potozenia. Wartosci.

PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki Wykonania i odbioru.
PN-88/B-10085/A2 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania(zmiana A2).
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat.

PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Terminologia.

PN-1SO 6707-1:1989 Budownictwo — Terminologia.
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