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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONYWANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji.

Powyzsza specyfikacja zawiera wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,,Remont pochylni do tacznika miedzy budynkami A i C”.
1.2. Zakres stosowania.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot stanowi dokument kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji oraz rozliczaniu rob6t w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robot objetych
poszczegolnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.
1.4. Podstawowe okreslenia.

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Przedmiar robdt — opracowanie obejmujace zestawienie planowanych robot w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci ustalonych jednostek przedmiarowych.

Polecenie zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazywane wykonawcy przez przedstawiciela zamawiajgcego
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw.
Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez zamawiajgcego.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ ze specyfikacja techniczng
i poleceniami zamawiajacego.
1.6. Warunki przekazania placu budowy.
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy front robot.
1.7. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg

Opis przedmiotu zamowienia oraz szczegdlowe specyfikacje techniczne stanowia integralng cze$¢ umowy.
Wykonawca zapozna si¢ z placem budowy i dokona wtasnej weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanego
przedmiaru oraz proponowanej technologii roboét.

Po ztozeniu oferty przyjmuje si¢, ze wykonawca uzyskat wszelkie konieczne informacje do prawidtowej wyceny
przedmiotu zamowienia.

Wszystkie uzyte w dokumentach zapytania znaki towarowe, patenty, nazwy produktow oraz firm maja na celu
wylacznie okre$lenie parametréw technicznych i jakosciowych urzadzen i materialdbw wymaganych przez
zamawiajgcego do realizacji zadania.

Wykonawca moze w tych przypadkach zaoferowaé¢ produkty ,,rownowazne” z tym, ze obowigzkiem wykonawcy
jest wykazanie, ze oferowane produkty posiadaja parametry techniczne i1 jakosciowe co najmniej takie jak
produkty okreslone przez zamawiajacego w dokumentach zamowienia.

Cigzar wykazania ,,rownowaznos$ci” spoczywa na wykonawcy. W oparciu o przedstawione przez wykonawce
dokumenty, zamawiajacy dokona weryfikacji tych twierdzen na etapie badania ofert.

1.8. Warunki zabezpieczenia placu budowy.

Odpowiedzialno$¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia i odbioru
roboét. Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wiaczony w ceng ofertowa i nie podlega odrebnej zaptacie.
1.9. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bgdzie utrzymywal sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materialy atwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawcy.
1.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.11. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca zobowiazany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasno$ci publicznej
i prywatnej.
1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji zamowienia Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow tak, aby personel nie

wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Za bezpieczne zorganizowanie pracy zgodnie z przepisami bhp odpowiada wykonawca.




1.13. Ré6wnowazno$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania norm i przepisow, o ile w dokumentach nie postanowiono inaczej. Moga by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania,
pod warunkiem wcze$niejszej ich akceptacji przez zamawiajacego.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Materiaty przeznaczone do wykonania przedmiotu umowy winny spetnia¢ wymagania specyfikacji
technicznej oraz posiada¢ wymagane prawem atesty i certyfikaty. Wykonawca ponosi petng odpowiedzialno$é za
spelnienie wymagan jako$ciowych materiatdéw uzytych do realizacji robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwosci. Miejsca czasowego skladowania materiatdéw beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy lub poza nim w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce na koszt
wiasny.

2.3. Réwnowazne stosowanie materialow.

Jezeli zamawiajacy przewiduje rodzaje materialtdow w wykonywanych robotach, wykonawca winien
zastosowac ten materiat lub rownowazny.

2.4 Materialy nieodpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nicodpowiadajagce wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢
niezaakceptowane materialy wykonawca wykazuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie
zaplaceniem.

3. TRANSPORT.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

4. SPRZET.
Wykonawca zobowigzany jest stosowaé sprzet, ktory gwarantowaé bedzie wymagang jako$¢ oraz terminowos¢
wykonywanych robét.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji techniczne;j.
5.2. Wspolpraca zamawiajacego i wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacja specyfikacji technicznej
oraz dotyczacych akceptacji wypeliania warunkéw umowy przez wykonawce. Jest on rowniez upowazniony do
kontroli rob6t i materiatéw dostarczonych na budowe.

Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie
spelniaja wymagan jakosciowych okreslonych w specyfikacji techniczne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Celem kontroli jakosci robdt jest takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona
jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jako$ci robot i jakosci materiatow.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg :

- aprobatg techniczng ITB

- obowiazkowy certyfikat zgodnosci i oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,B” lub ,,CE” lub:

- dobrowolny certyfikat zgodnosci i oznaczenie nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,E”, ,,Q”) lub
deklaracj¢ zgodno$ci z obowigzujgcymi przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczng.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1 Rodzaje odbioréw.
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich szczegdélowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez zamawiajacego przy udziale wykonawcy:
- odbior koncowy,
- odbior gwarancyjny,
Wykonawca zglasza wykonane roboty do odbioru zamawiajacemu, ponoszac wszelkie koszty zwigzane
z w/w odbiorami.



7.1.1. Odbior koncowy zadania.

Polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jakosci
1 wartosci.
Zasady dokonywania odbioru koncowego:

e zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona powiadomieniem zamawiajacego,

e odbidér koncowy zadania powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia potwierdzenia
przez zamawiajacego zakonczenia robot i prawidtowosci ich wykonania oraz kompletnosci dokumentow
do odbioru koncowego,

e odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamawiajacego, przy udziale wykonawcy,
komisja dokonuje oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéow, wynikow badan,
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonywanych robot ze specyfikacja techniczna

e podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokét odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzorca
przygotowanego przez zamawiajacego,

e dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot: podstawowym dokumentem do dokonania
odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- ostateczny protokoét odbioru wykonanych elementoéw robot,
- inne dokumenty wymagane przez zamawiajacego.
7.1.2. Odbiér gwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér gwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.

Podstawa ptatnosci jest cena oferty ryczattowa brutto, ktéra nie podlega zmianie w okresie obowigzywania
umowy.
9. OBMIAR ROBOT
Obmiary rob6t prowadzi si¢ w celu okreslenia ilo§ci wykonanych robot .
9.1. Ogélne zasady obmiaru robot.
Obmiar robét ma za zadanie okre$la¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uznaé¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami
zawartymi w przedmiarze i szczegbtowej specyfikacji technicznej.
Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zamawiajgcego 0 zakresie i terminie obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych gdziekolwiek w umowie nie zwalnia
wykonawcy od obowiazku wykonania wszystkich robot.
Dhugosci i odlegtoséci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo (w rzucie) wzdhuz linii
osiowej. Jezeli szczegotowe specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, to
objetosci beda wyliczane w m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez §redni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ mierzone
wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach.
9.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.
Wszystkie urzagdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i dostarczone przez
wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez zamawiajgcego. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez
wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. — Kodeks Cywilny , Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane,
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 07 kwietnia 2004r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pdzniejszymi zmianami.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
ST-IL.1. ROBOTY ROZBIORKOWE - KOD CPV 45111300-1

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania szczegdélowe dotyczace wykonania 1 odbioru robot
rozbidérkowych, wyburzen i demontazu elementow konstrukcyjnych i wykonczeniowych.
1.2. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot rozbiorkowych w czasie budowy
lub modernizacji obiektow kubaturowych i obejmuja:
- odbicie odspojonych tynkow,
- rozbiorka oktadzin podestéw, nawierzchni pochylni i biegéw schodowych,
-Wywoz materiatow rozbidrkowych,
- demontaz balustrady schodowe;j i jej ponowny montaz.
1.3. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z SST i poleceniami
przedstawiciela stuzb technicznych zamawiajacego.

2. MATERIALY.
2.1. Materialy pochodzace z rozbiorki.
Gruz $cienny, gruz z posadzek, drewno, szkto, elementy metalowe itp.

3. SPRZET.
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w czesci p.t. Wymagania ogolne niniejszej specyfikacji
Do wykonania robot rozbidorkowych oraz usuni¢cia gruzu nalezy uzywac:
- narzg¢dzia reczne (topata, szpadel, kilof, wiadra, pity taczki) ,
- lekkie narzedzia mechaniczne (wiertarki, szlifierki, mtoty udarowe itp.),
- samochody samowytadowcze,
- rusztowania systemowe,
- rynny zsypowe,
- kontenery.
Sprzet stosowany do prac rozbidrkowych powinien byé sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne
Inwestora.

4. TRANSPORT.

Do wywozenia gruzu i ziemi stosuje si¢ Srodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach
budowlanych.

Transport gruzu i materiatéw porozbidorkowych powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie byl hamowany
dowo6z materialow przeznaczonych na budowe.

Wybdr rodzaju transportu materiatdéw porozbiérkowych powinien by¢ dostosowany do objgtosci mas gruzu,
odlegloéci transportu, szybkosci i pojemnoséci $rodkow transportowych, uksztattowania terenu, sposobow
rozbidrek i wydajnosci urzadzen stosowanych do robodt rozbiérkowych, pory roku oraz wystepujacych warunkoéw
atmosferycznych i przyjetej organizacji robot. Srodki transportowe pod zatadunek gruzu powinny by¢ ustawione
w odlegtosci nic mniejszej niz 2,0 m od miejsca sktadowania materialow porozbiorkowych. Wykonawca zapewnia
wywoz 1 zlozenie materialdw z rozbiorki w odpowiednim miejscu. Ze wzgledu na sposéb przemieszczania
sktadowanego materialu porozbidérkowego moze by¢ stosowany:

- transport reczny;

- transport mechaniczny.

Uzywane pojazdy poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spetnia¢c wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH.
5.1. Ogélne zasady wykonania robot.

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w cze$ci p.t. Wymagania ogdlne niniejszej
specyfikacji.
Rozbidrka winna by¢ prowadzona tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy no$ne (usuniecie elementu nie moze
spowodowac uszkodzenia badz naruszenia statecznosci elementéw przyleghych).
Przy rozbiorkach nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisow BHP i wykona¢ stosowne zabezpieczenia. Podczas
prac rozbiorkowych nalezy obserwowac zachowanie konstrukeji (spgkania, pgknigcia, rysy itp.)
5.2. Prace przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robodt nalezy przeprowadzi¢ doktadne sprawdzenie konstrukeji i stanu technicznego
poszczegodlnych elementow, ustali¢ organizacj¢ robot. Nalezy rowniez wykonaé niezbedne elementy
zagospodarowania placu budowy:



- Zapewnienie dojazdu do budynku;

- Zapewnienie bezpieczenstwa osobom postronnym przebywajacym w poblizu terenu budowy i bezpieczenstwa
uzytkowania obiektéw sgsiadujacych z remontowanym budynkiem;

- Zabezpieczenie materiatdw, maszyn i urzadzen wykonawcow robot;

- Sktadowanie niektérych materiatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w czgsci p.t. Wymagania Ogolne.
Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiorki i sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu.
7. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w czesci pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikacji.
Poszczegblne etapy robot rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane zamawiajgcego. Odbioru robot
dokonuje zamawiajacy, po zgloszeniu ich przez wykonawce do odbioru. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robdt. Roboty
poprawkowe wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z zamawiajgcym.

8. PODSTAWA PLATNOSCL
Ogolne zasady dotyczace ptatnosci robot podano w czesci pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2024 r. poz. 725 ze zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
ST-I1.4. KAMIENIARSKIE ROBOTY WYKONCZENIOWE - kod CPV 45262512-3

1. WSTEP
1.1. Przedmiot i zakres robot budowlanych
1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie oktadzin §cian, biegéw i spocznikow schodowych
oraz pochylni.
1.1.2. Klasyfikacja wg Wspoélnego Stownika Zamoéwien
Kod CPV: 45262512—-3 Kamieniarskie roboty wykonczeniowe
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako integralny dokument kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji w zakresie oktadzin §cian z plyt kamiennych.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Specyfikacja dotyczy wszystkich czynno$ci majacych na celu wykonanie w zakresie okladzin
z ptyt kamiennych, w tym: — przygotowanie podtoza, czyszczenie i odkurzanie, — klejenie elementéw kamiennych
do podtoza, — spoinowanie fug.
Przedmiotem opracowania jest okreslenie wymagan odnosnie wlasciwosci materiatow wykorzystywanych do
powyzszych robdt, wymagan w zakresie robot przygotowawczych i zasadniczych oraz wymagan dotyczacych
wykonania i odbiorow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w Specyfikaciji.
1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w czgsci pt. ,, Wymagania ogolne”.
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow okreslone w czgsci pt. ,,Wymagania ogdlne”.
Wszystkie uzyte materialty powinny mie¢ aktualne, wymagane przepisami znaki i §wiadectwa dopuszczenia
do stosowania w budownictwie na terytorium Rzeczypospolitej Polskiej.
2.2. Okladziny z plyt kamiennych
2.2.1. Plyty kamienne do okladzin $cian

Przeznaczenie — wykonczenie.
Parametry :
Cokoliki - z ptyt granitowych w kolorystyce i wzorze zblizonym do granitu grubosci min. 1 cm.
Plyty nalezy doktadnie dobra¢ pod wzgledem jakosci i koloru (ptyty uszkodzone nalezy odlozy¢ a w miare potrzeb
docia¢ do wymiaru powierzchni przewidzianej do obtozenia $ciany. Wymiary nalezy doktadnie sprawdzi¢ przed
wbudowaniem.
Oktadzina schodow z ptyt granitowych (podestow, stopnic i podstopnic) granitowych w kolorystyce i wzorze
zblizonym do granitu  grubosci: podesty min. 2 cm, stopnice min. 2 cm, podstopnice min. 2 cm.
Ptyty nalezy doktadnie dobraé pod wzglgdem jakos$ci i koloru (ptyty uszkodzone nalezy odtozy¢ a w miarg potrzeb
docia¢ do wymiaru powierzchni przewidzianej do obtozenia $ciany. Wymiary nalezy doktadnie sprawdzi¢ przed
whudowaniem.

2. SPRZET
2.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w czesci pt. ,, Wymagania ogdlne”.
2.2. Sprzet do wykonania okladzin

Sprzet do przygotowania powierzchni podtoza — mlotki, szczotki druciane, odkurzacze przemystowe,
urzadzenia do mycia hydrodynamicznego, urzadzenia do czyszczenia strumieniowo-$ciernego, przyrzady do
badania wytrzymatosci podtoza, sprzet do uktadania kamienia — mtotki gumowe, rgczne narz¢dzia do przenoszenia
i ukltadania kamienia, narzedzia do ciecia kamienia, narzedzia do osadzania systemowych kotew
w $cianach, szczotki i zmiotki do czyszczenia kamienia. Do kontroli jakosci wykonania okladzin — faty 2 m do
sprawdzania rownosci powierzchni, poziomnice, miarki zwijane lub sktadane.

3. TRANSPORT
3.1. Wymagania og6lne

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu okre§lone zostaly w czgsci pt. ,,Wymagania og6lne”
3.2. Transport i skladowanie

Materiaty do wykonania oktadzin $cian nalezy przewozi¢ na paletach, dowolnymi $rodkami transportu,
skutecznie zabezpieczone przed zawilgoceniem i uszkodzeniem. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania
jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci
przewozonych materiatow i urzadzen. Zatadunek i roztadunek powinien odbywac si¢ w sposob zmechanizowany
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przy pomocy wozka widlowego o udzwigu dostosowanym do cigzaru palety lub zurawia wyposazonego
w zawiesia z widlami. Materiaty te winny by¢ przechowywane w pomieszczeniach (obiektach) zabezpieczonych
przed zmiennych dziataniem warunkoéw atmosferycznych (np. wiaty, magazyny przyobiektowe), w warunkach
zgodnych z instrukcjg producenta. Do wyrobow powinna by¢ dotaczona instrukcja przechowywania i stosowania
sporzadzona w jezyku polskim. Dodatkowo, do wyrobow powinny by¢ dotaczone przez producenta wszelkie inne
dokumenty, wymagane przepisami.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Warunki ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci pt. ,, Wymagania ogdlne”.
4.2. Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do oktadania powierzchni nalezy sprawdzi¢ jako$¢ podiloza pod wzgledem
wytrzymato$ciowym.
— podtoze musi by¢ rowne i oczyszczone, oraz spetnia¢ wymogi producenta kamienia,
— w przypadku wystgpienia nadmiernych nieréwnos$ci nalezy je zeszlifowac, a ubytki i uskoki wyréwnac zaprawa
cementowg lub specjalnymi masami naprawczymi.
4.3. Ogoélne warunki wykonania robot

Dla kazdego typu oktadzin wykonawca zobowigzany jest do $cislego przestrzegania instrukcji producenta
stosowanych materiatow.
4.4. Okladziny z plyt kamiennych
— Nalezy stosowac materiat sortowany, niezaleznie od tego Wykonawca zobowiazany jest do oceny przydatnosci
ptyt do wbudowania poprzez sprawdzenie ich jakosci, ksztattu i tolerancji wymiarowych.

4.4.1. Montaz ptyt kamiennych :
—Plyty oktadziny montowa¢ wg wytycznych Inspektora Nadzoru, odnos$nie wzoru uktadania, szczelin migdzy
ptytami itp. Przy montazu nalezy zwrdci¢ uwage, aby wszystkie szczeliny tak pionowe jak i poziome przebiegaty
na catej dlugosci $ciany prostoliniowo i by ich szeroko$¢ byta jednolita na catej powierzchni oktadziny.
— Zachowa¢ nalezy kierunek ,,uslojenia” kamienia wspolny dla catej ptaszczyzny $ciany, sposéb docinania phyt
uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru. We wszystkich przej$ciach z okladania pionoweg0 W poziome oraz na
zewnetrznych naroznikach oktadziny kamienne poszczegolnych powierzchni muszg si¢ licowac.
4.4.2. Wymagania i tolerancje

Prawidtlowo wykonane okladziny z piyt powinny spelnia¢ nastgpujace wymagania:
— Nalezy stosowac materiat sortowany, niezaleznie od tego Wykonawca zobowiazany jest do oceny przydatnosci
ptyt do wbudowania poprzez sprawdzenie ich jakosci, ksztaltu i tolerancji wymiarowych,
— Wykonawca powinien uwzgledni¢ wszelkie przemieszczenia i tolerancje stale oraz czasowe, ktore spowodowac
odksztalcenie lub zniszczenie oktadziny.
— Dopuszczalne odchylenie krawedzi od kierunku poziomego i pionowego nie powinno przekracza¢ 2 mm na
dlugosci taty 2 m,
— Spoiny pomigdzy ptytami musza by¢ jednakowej szerokosci na catej ich dhugosci,
— Spoiny wykonywac¢ szeroko$ci takiej, aby potaczenia spoin $cian i podtogi pokrywaty si¢ ze soba z tolerancja
+/—0.2 szeroko$ci spoiny,
— Spoiny powinny by¢ prostoliniowe. Dopuszczalne odchylenie spoin od linii prostej nie powinno wynosié¢ wiecej
niz 2 mm na dhugosci taty 2 m i 3 mm na dtugosci catej oktadziny,
— Elementy wykonczeniowe oktadzin powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacja i instrukcjg producenta.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w czgsci pn. ,, Wymagania ogdlne”.
5.2 Badania w czasie wykonywania prac:
W czasie prowadzonych prac wykonawca na biezaco sprawdza i kontroluje:
— grubos$¢ warstw zaprawy klejacej,
— prawidlowos¢ obsadzenia elementéw wykonczeniowych oktadzin.
— szerokos$¢ i prostoliniowos¢ fug.
5.3 Badania w czasie odbioru robét
Badania w czasie odbioru robdt przeprowadza sie celem oceny czy spelnione zostaly wszystkie
wymagania dotyczace wykonanych okladzin, w szczegdInosci w zakresie:
— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,
— sprawdzenie wizualne wygtadu powierzchni oktadzin pod katem zachowania projektowanej kolorystyki,
jednolitosci kolorow ptyt i fug,
— sprawdzenie zachowania rownos$ci powierzchni (rowniez w nawigzaniu do istniejacych posadzek ktorych nie
dotycza roboty ujete w przedmiarze),
— sprawdzenie zachowania pionowosci powierzchni,



— sprawdzenie rowno$ci oktadzin przeprowadza sie przykladajac w dowolnych miejscach i kierunkach
2 metrowa late.

— sprawdzenie prawidlowosci wykonania spoin dokonujagc pomiaré6w szerokosci 1 prostoliniowosci
i sprawdzajac ich wypehienie.

6. OBMIAR ROBOT
6.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot

Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robo6t podanymi w czgsci
pt. "Wymagania Ogolne" niniejszej specyfikacji.

Jednostka obmiarowa robot jest m2 powierzchni.
6.2 Szczegolowe zasady okreslania ilosci roboét

Wykonanie oktadziny obmierza si¢ w metrach kwadratowych powierzchni utozonych oktadzin. Wymiary
powierzchni przyjmuje si¢ w $wietle surowych muréw. Z obliczonej powierzchni potraca si¢ powierzchnie
otworow, stupow, pilastrow itp. wigksze od 1 m2.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Odbidr ostateczny (koncowy)
Odbioru koncowego robot dokonuje si¢ zgodnie z ogodlnymi zasadami podanymi w czgsci
pt. ,, Wymagania ogo6lne”.
7.1.1. Szczegotowe zasady odbioru koncowego
W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznaé si¢ z przedtozonymi dokumentami, przeprowadzié
badania zgodnie z wytycznymi podanymi niniejszej ST, porownaé je z wymaganiami podanymi w pkt. 5.3. oraz
dokona¢ oceny wizualnej robdt. Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a
dostarczone przez wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidlowe pod wzgledem merytorycznym. Jezeli
chociazby jeden wynik badan byt negatywny roboty nie powinny by¢ przyjete. W takim wypadku nalezy przyjaé
jedno z nastepujacych rozwigzan:
— jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usungé niezgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w
punktach i przedstawi¢ roboty ponownie do odbioru,
— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika, nie uniemozliwiajg poprawnej
eksploatacji oktadzin oraz nie ograniczajg ich trwato$ci, zamawiajagcy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru
koncowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,
— w przypadku, gdy nie sg mozliwe podane wyzej rozwigzania, Wykonawca zobowigzany jest usunag¢ wadliwie
wykonane roboty, wykona¢ je ponownie i powtdrnie zglosi¢ do odbioru. W przypadku niekompletnosci
dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu. Z czynnosci odbioru sporzadza si¢ protokot
podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy. Protokét powinien zawierac:
— ustalenia podjgte w trakcie prac komisji,
— ocen¢ wynikow badan,
—wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,
— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robo6t z zaméwieniem.
Protokoét odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy zamawiajacym,
a wykonawca.
7.3. Odbidér gwarancyjny.
Odbidér gwarancyjny przeprowadza si¢ przed uptywem okresu gwarancji, ktorego dtugos¢ jest okreslona
w umowie. Celem odbioru gwarancyjnego jest ocena stanu okltadziny w okresie gwarancji oraz ocena
wykonywanych w tym okresie ewentualnych robot poprawkowych zwigzanych z usuwaniem zgtoszonych wad.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w czesci p.t. ,,Wymagania ogdlne".
Cena jednostkowal m2 oktadzin obejmuje:
— przygotowanie stanowiska roboczego,
— dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,
— przygotowanie i oczyszczenie podloza,
— w razie konieczno$ci wyréwnanie i zagruntowanie podtoza,
— osadzenie elementow instalacji na$ciennych,
— wykonanie stykéw z innymi materiatami,
— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadow materiatow,
— likwidacje stanowiska roboczego,
— utylizacj¢ opakowan i resztek materialow zgodnie ze wskazaniami ich producentow,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

9. NORMY
- PN-—EN 1469:2005 — Wyroby z kamienia naturalnego. Ptyty oktadzinowe. Wymagania.
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9.1. Inne dokumenty

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych wyd. Instytutu Techniki Budowlane;:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, tom 1 cze$¢ 4, wydanie Arkady — 1990 rok.
Instrukcje i aprobaty techniczne producenta i dostawcy materiatow.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
ST-11.5. Instalowanie stolarki metalowej 45421140-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot i zakres robot budowlanych
1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania i montazu balustrad i pochwytow
stalowych.
1.1.2. Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien
Kod CPV: 45421160-3 Instalowanie wyrobow metalowych
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako integralny dokument kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji w zakresie wykonania i montazu balustrad i pochwytoéw stalowych.
1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu wykonanie w zakresie balustrad i pochwytow,
w tym:
-demontaz elementow
-zamontowanie elementow
Przedmiotem opracowania jest okreslenie wymagan odnosnie wlasciwos$ci materiatow wykorzystywanych do
powyzszych robdt, wymagan w zakresie robot przygotowawczych i zasadniczych oraz wymagan dotyczacych
wykonania i odbioréw.
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w czgsci pt. ,,Wymagania ogolne”.
1.5.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow okreslone w czesci pt. ,, Wymagania ogdlne”.
Wszystkie uzyte materiaty powinny mie¢ aktualne, wymagane przepisami znaki i §wiadectwa dopuszczenia
do stosowania w budownictwie na terytoriom Rzeczypospolitej Polskie.
1.5.2. Balustrady stalowe
Balustrady wewnetrzne pochwyty wykonane ze stali nierdzewnej polerowanej gatunek 304. Stupki wykonane
z rury o $rednicy 50 mm osadzone w co trzecim stopniu, mocowane od gory stopnia.. Wysoko$¢ balustrady nie
mniejsza niz 110 cm od kazdego stopnia nad podstopnica.
Wszystkie elementy kotwic przy uzyciu pretow M 8 na klej Hilti Hit HY.
2. SPRZET
2.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu okreslone zostaty w czesci pt. ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Sprzet do wykonania balustrad i pochwytéw
Reczny sprzet budowlany i elektronarzegdzia , podnosniki, spawarki, zestawy do cigcia i spawania, dzwigniki,
zurawie, miary zwijane lub sktadane, poziomice.

3. TRANSPORT
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu okreslone zostaly w czgsci pt. ,, Wymagania ogolne”

3.2. Transport i skladowanie

Slusarke przewozié dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed przesuwaniem
si¢ podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych
materiatéw 1 urzadzen. Zatadunek i roztadunek powinien odbywac si¢ w sposdb zmechanizowany przy pomocy
wozka widtowego o udzwigu dostosowanym do cigzaru palety lub zurawia wyposazonego w zawiesia z widlami.
Materialy te winny by¢ przechowywane w pomieszczeniach (obiektach) zabezpieczonych przed zmiennych
dziataniem warunkow atmosferycznych (np. wiaty, magazyny przyobiektowe), w warunkach zgodnych
z instrukcjg producenta. Do wyrobéw powinna by¢ dotaczona instrukcja przechowywania i stosowania
sporzadzona w jezyku polskim. Dodatkowo, do wyrobow powinny by¢ dotaczone przez producenta wszelkie inne
dokumenty, wymagane przepisami.
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4. WYKONYWANIE ROBOT
4.1. Warunki ogélne
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w czgsci pt. ,,Wymagania og6élne”.
4.2. Ogoélne warunki wykonania robot
- Przed przystgpieniem do montazu balustrad nalezy dokladnie sprawdzi¢ wymiary i geometri¢ elementéw
w ktorych prowadzone bgdg roboty montazowe. W przypadku stwierdzenia rozbieznosci nalezy w uzgodnieniu
z Inspektorem Nadzoru dokona¢ adaptacji balustrady. Przy przemieszczaniu elementéw metalowych
przeznaczonych do montazu nie wolno wyrzadzaé¢ szkody w pracach juz wykonanych.
- Prace pomocnicze zwigzane z wbudowaniem, osadzeniem, i montazem wyrobow metalowych nalezy
przygotowac w taki sposob aby byto zapewnione bezpieczenstwo i higiena pracy osob, zgodnie z obowiazujacymi
przepisami w tym zakresie.
- Nalezy zatwierdzi¢ sposdb wykanczania elementow $lusarskich.
4.3. Montaz balustrad i pochwytow
-wszystkie elementy mocujace dostarczone beda przez producenta balustrad.
-wszystkie elementy niezbe¢dne do wykonania i zamocowania balustrad i pochwytow zostang ujgte w cenie.
-balustrady powinny by¢ osadzane zgodnie z dokumentacja techniczng i instrukcjg producenta, zaakceptowang
przez Inspektora Nadzoru.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w czesci pn. ,,Wymagania ogdlne”.
5.2 Badania w czasie wykonywania prac:
W czasie prowadzonych prac wykonawca na biezaco sprawdza i kontroluje:
-zgodnos$¢ wymiardw
-jako$¢ materialow uzytych do wykonania elementow
-prostoliniowos¢ 1 pionowos¢ elementdw
-prawidtowo$¢ wykonania montazu z uwzglednieniem szczegdtow konstrukcyjnych
5.3 Badania w czasie odbioru robot
Badania w czasie odbioru robot przeprowadza si¢ celem oceny czy spelnione zostaty wszystkie wymagania
dotyczace wykonanych robot a w szczegolnosci w zakresie:
-jakosci zastosowanych materialow i wyrobow
-kompletnosci montowanych elementow
-prawidtowosci osadzenia i montazu
-dotrzymania dopuszczalnych odchytek w wymiarach, ptaszczyznach i katach
-zgodnos¢ rodzaju zastosowanych materiatow.
6. OBMIAR ROBOT
6.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét
Obmiaru dokonuje si¢ na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robét podanymi w czesci
pt. "Wymagania Ogolne" niniejszej specyfikacji.
Jednostkg obmiarowa robot jest mb.
6.2 Szczegolowe zasady okreslania ilo$ci robét
Wykonanie barierek i pochwytow mierzy sie¢ w metrach biezgcych. Wymiary przyjmuje si¢ mierzac dtugosci
pochwytow.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Odbidr ostateczny (koncowy)

Odbioru koncowego robdt dokonuje si¢ zgodnie z ogdlnymi zasadami podanymi w czesci pt. ,, Wymagania
ogo6lne”.

7.1.1. Szczegolowe zasady odbioru koncowego
W toku odbioru komisja obowiazana jest zapoznac¢ si¢ z przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania
zgodnie z wytycznymi oraz dokonac oceny wizualnej robot. Roboty powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie
wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone przez Wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe pod
wzgledem merytorycznym. Jezeli chociazby jeden wynik badan byl negatywny roboty nie powinny by¢
przyjete. W takim wypadku nalezy przyjac jedno z nastepujacych rozwigzan:

— jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usunaé niezgodnosci z wymaganiami okreslonymi
w punktach i przedstawié roboty ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika, nie uniemozliwiaja poprawnej
eksploatacji oktadzin oraz nie ograniczaja ich trwatosci, zamawiajacy moze wyrazi¢ zgod¢ na dokonanie
odbioru koncowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,

— w przypadku, gdy nie s3 mozliwe podane wyzej rozwigzania, Wykonawca zobowiazany jest usunaé wadliwie

wykonane roboty, wykona¢ je ponownie i powtornie zglosi¢ do odbioru. W przypadku niekompletnosci
dokumentéw odbiér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu. Z czynnosci odbioru sporzadza si¢ protokot
podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy. Protokot powinien zawieraé:
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— ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

— ocen¢ wynikow badan,

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,

— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z zamowieniem.

Protokot odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy zamawiajacym, a
wykonawca.

7.2. Odbiér gwarancyjny.
Odbidér gwarancyjny przeprowadza si¢ przed uplywem okresu gwarancji, ktorego dlugosc jest okreslona
w umowie. Celem odbioru gwarancyjnego jest ocena stanu oktadziny w okresie gwarancji oraz ocena
wykonywanych w tym okresie ewentualnych robot poprawkowych zwigzanych z usuwaniem zgloszonych
wad.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w czesci p.t. ,,Wymagania ogolne".
Cena jednostkowa mb oktadzin obejmuje:

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzgtu,

— przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

— w razie konieczno$ci wyréwnanie i zagruntowanie podtoza,

— wykonanie prefabrykatow elementow w warsztacie

— montaz wlasciwy polegajacy na zespoleniu z konstrukcjg budynku i innymi elementami,
— osadzenie elementow nasciennych,

— wykonanie stykéw z innymi materiatami,

— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usuni¢cie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow,

— likwidacje stanowiska roboczego,

— utylizacj¢ opakowan i resztek materialow zgodnie ze wskazaniami ich producentéw,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

9. NORMY

- PN-1SO 3880-1:1999 Budownictwo. Schody. Terminologia

- PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.

-PN-B-03207:2002 Konstrukcje stalowe - Konstrukcje z ksztattownikow i blach profilowanych na zimno -
Projektowanie i wykonanie

9.1. Inne dokumenty

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych wyd. Instytutu Techniki Budowlane;j:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, tom 1 czegs¢ 4, wydanie Arkady — 1990 rok.

Instrukcje i aprobaty techniczne producenta i dostawcy materiatow.
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