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. Remont chodnika przy budynku B”

Nazwa nadana zamowieniu

Kod wedtug Wspélnego Stownika Zaméwien

45000000-7 Roboty budowlane

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45233252-3 Wymiana nawierzchni

45262650-2 Roboty w zakresie oktadania



OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONYWANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji.
Powyzsza specyfikacja zawiera wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robét, ktdre
zostang wykonane w ramach realizacji zadania pn. ,,Remont chodnika przy budynku B”
1.2. Zakres stosowania.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt stanowi dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu, zgodnie z ustawg Prawo zamowien publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot
w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogodlne, wspolne dla robdt objetych
poszczegodlnymi szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Podstawowe okreslenia.

Uzyte w Specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Przedmiar robdt — opracowanie obejmujgce zestawienie planowanych robot w kolejnosci technologicznej
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych.

Kosztorys ofertowy — kalkulacja szczegdtowa ceny oferty. Materiaty, wszelkie tworzywa i produkty, niezbgdne
do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenie Zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw.

Wewnetrzny Dziennik budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik (jezeli bedzie wymagany) dostarczony
i zalozony przez Wykonawcg, zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie prowadzenia robdt bez rejestrowania
g0 we wlasciwym organie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ ze specyfikacja
techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.6. Warunki przekazania placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy front robot.
1.7. Zgodnosé robot z dokumentacja projektows.

Przedmiar robo6t oraz szczegdtowe specyfikacje techniczne stanowig integralng czg$¢ umowy.

Oferent zapozna si¢ z placem budowy i dokona wtasnej weryfikacji przedmiaru w stosunku do przekazanego
przedmiaru oraz proponowanej technologii robot.

Po zlozeniu oferty przyjmuje si¢, ze Oferent uzyskal wszelkie konieczne informacje do prawidtowej wyceny
przedmiotu zamdwienia.

Wszystkie uzyte w dokumentach przetargowych znaki towarowe, patenty, nazwy produktow oraz firm maja na
celu wylacznie okreslenie parametréw technicznych i jakosciowych urzadzen i materiatdw wymaganych przez
zamawiajacego do realizacji zadania.

Wykonawca moze w tych przypadkach zaoferowaé¢ produkty ,réwnowazne” z tym, ze obowigzkiem
Wykonawcy jest wykazanie, ze oferowane produkty posiadaja parametry techniczne i jakosciowe co najmniej
takie jak produkty okreslone przez Zamawiajacego w dokumentach przetargowych.

Cigzar wykazania ,,rownowaznosci” spoczywa na Wykonawcy. W oparciu o przedstawione przez Wykonawce
dokumenty, zamawiajacy dokona weryfikacji tych twierdzen na etapie badania ofert.

1.8. Warunki zabezpieczenia placu budowy.

Odpowiedzialnos$¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykonawcy az do zakonczenia i odbioru
robdt. Koszt zabezpieczenia placu budowy jest wlaczony w ceng ofertowg i nie podlega odrebnej zaptacie.
1.9. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem oso6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.10. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
1.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca zobowigzany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
i prywatnej.

1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji zamowienia Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow tak, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych




odpowiednich wymagan sanitarnych Za bezpieczne zorganizowanie pracy zgodnie z przepisami bhp odpowiada
Wykonawca.
1.13. Réwnowazno$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania norm i przepisdw, o ile w dokumentach nie postanowiono inaczej. Moga by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom
wykonania, pod warunkiem wcze$niejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédia uzyskania materialow.

Materialy przeznaczone do wykonania przedmiotu umowy winny spelnia¢ wymagania specyfikacji
technicznej oraz posiada¢ wymagane prawem atesty i certyfikaty. Wykonawca ponosi peing odpowiedzialno$é
za spelnienie wymagan jako$ciowych materiatéw uzytych do realizacji robdt.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci. Miejsca czasowego skltadowania materialow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza nim w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce na
koszt wihasny.

2.3. Réwnowazne stosowanie materialow.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje okre$lone normy i rodzaje materiatdbw w wykonywanych
robotach, Wykonawca winien zastosowac ten materiat lub rownowazny.
2.4 Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nicodpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢
niezaakceptowane materialty Wykonawca wykazuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie
zaptaceniem.

3. TRANSPORT.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

4. SPRZET.
Wykonawca zobowigzany jest stosowal sprzet, ktory gwarantowaé bedzie wymagana jako$¢ oraz
terminowo$¢ wykonywanych robot.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami specyfikacji technicznej.
5.2. Wspolpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowal decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacja specyfikacji technicznej
oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw umowy przez Wykonawce. Jest on rdwniez upowazniony
do kontroli robdt i materiatow dostarczonych na budowe.

Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktdre nie
spelniaja wymagan jakosciowych okreslonych w specyfikacji techniczne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Celem kontroli jakosci robot jest takie sterownie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozona
jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jakosci robdt i1 jakosci materiatow.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg :

- aprobate techniczng ITB

- obowiagzkowy certyfikat zgodnosci i oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,.B” lub ,,CE” lub:

- dobrowolny certyfikat zgodnos$ci i oznaczenie nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,E”, ,,Q”) lub
deklaracj¢ zgodnos$ci z obowiazujacymi przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczna.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1 Rodzaje odbiorow.
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich szczegotowych specyfikacji technicznych roboty podlegaja
nast¢pujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:
- odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbior koncowy
- odbiér pogwarancyjny.



Wykonawca zgtasza wykonane roboty do odbioru Zamawiajacemu, ponoszac wszelkie koszty zwigzane z w/w
odbiorami.

7.1.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji nie bedg widoczne.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.
Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy przy jednoczesnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie podzniej jednak niz
w ciggu trzech dni od daty zgloszenia, wpisem do dziennika budowy i powiadomieniu o tym fakcie Inspektora
nadzoru.
Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektows, szczegdtowy specyfikacja techniczng i uprzednimi ustaleniami.
7.1.2. Odbidr czesciowy.

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot. Odbioru dokonuje Inspektor
nadzoru wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.
7.1.3. Odbiér koncowy zadania.

Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robot na danym zadaniu pod wzgledem ich ilosci, jakosci
i wartosci.
1/ Zasady dokonywania odbioru koncowego:
A/ zakoficzenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru powinna by¢ stwierdzona pisemnym powiadomieniem
Zamawiajacego.

B/ odbidr koncowy zadania powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w umowie liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajacego zakonczenia robot i prawidtowosci ich wykonania oraz kompletno$ci dokumentow
do odbioru koncowego.

C/ odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, przy udziale Wykonawcy

D/ komisja dokonuje oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikéw badan

i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonywanych robot ze szczegbtowymi specyfikacjami
technicznymi,

E/ podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokot odbioru koficowego rob6t sporzadzony wg wzorca

przygotowanego przez Zamawiajacego, w ktorym powinien by¢ ustalony ostateczny koszt budowy .
2/ Dokumenty wymagane przy odbiorze koncowym robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
- ostateczny protokot odbioru wykonanych elementéw robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
7.1.4. Odbiér pogwarancyjny.
Polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym
lub zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Podstawa ptatnosci jest cena oferty ryczattowa brutto, ktora nie podlega zmianie w okresie obowigzywania

umowy.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. — Kodeks Cywilny , Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane,
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 07 kwietnia 2004r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pdzniejszymi zmianami.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
II.1. PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE - KOD CPV 45100000-8

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru rob6t
rozbiorkowych.
1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia rob6t rozbiorkowych w czasie budowy
lub modernizacji obiektéw kubaturowych i obejmuja:
- Rozebranie uszkodzonych obrzezy i krawgznikow betonowych chodnikowych.
- Rozebranie zniszczonych ptyt chodnikowych z marmuru.
- Rozebranie podbudowy ptyt chodnikowych i kraweznikow.
-Wywiezienie i utylizacja rozebranych elementdw chodnika i ziemi.
- Ostrozny demontaz (do ponownego wbudowania) odspojonych ptyt kamiennych granitowych

2. MATERIALY.
2.1. Materialy pochodzace z rozbiorki.
Gruz z chodnikéw, obrzezy i kraweznikow, ziemia.

3. SPRZET.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci p.t. Wymagania ogolne niniejszej specyfikacji
Do wykonania rob6t rozbiérkowych oraz usuni¢cia gruzu nalezy uzywac:
- narzedzia reczne ( topata, szpadel, kilof, wiadra, pity, taczki) ,
- lekkie narzedzia mechaniczne (wiertarki, szlifierki itp.),
- samochody samowytadowcze,
- koparka na podwoziu kotowym,
Sprzet stosowany do prac rozbiorkowych powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne
Inwestora.

4. TRANSPORT.

Do wywozenia gruzu i ziemi stosuje si¢ $rodki transportowe uzywane powszechnie przy robotach
budowlanych.

Transport gruzu i materiatéw porozbidrkowych powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie byt hamowany
dowo6z materiatdw przeznaczonych na budowe.

Wybér rodzaju transportu materiatow porozbiérkowych powinien by¢ dostosowany do objetosci mas gruzu,
odlegtosci transportu, szybkosci i pojemnosci $rodkow transportowych, uksztaltowania terenu, sposobow
rozbiorek i wydajnosci urzadzen stosowanych do robot rozbidrkowych, pory roku oraz wystepujacych
warunkéw atmosferycznych i przyjetej organizacji robét. Srodki transportowe pod zatadunek gruzu powinny byé
ustawione w odleglosci nic mniejszej niz 2,0 m od miejsca sktadowania materiatdw porozbidrkowych.
Wykonawca zapewnia wywoz i zlozenie materiatow z rozbiorki w odpowiednim miejscu. Ze wzgledu na sposob
przemieszczania sktadowanego materiatu porozbiérkowego moze by¢ stosowany:

- transport reczny;

- transport mechaniczny.

Uzywane pojazdy poruszajace si¢ po drogach publicznych powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT ROZBIORKOWYCH.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czgsci p.t. Wymagania ogolne niniejszej
specyfikacji.
Rozbiorka winna by¢ prowadzona tak, aby stopniowo odcigzaé¢ elementy no$ne (usunig¢cie elementu nie moze
spowodowac uszkodzenia badz naruszenia statecznosci elementow przylegtych).
Przy rozbiorkach nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow BHP i wykona¢ stosowne zabezpieczenia.
Podczas prac rozbiérkowych nalezy obserwowac zachowanie konstrukcji (spekania, peknigcia, rysy itp.)
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru miejsce wywozu materialdéw pochodzacych z rozbiorki.
5.2. Prace przygotowawcze.



Przed przystapieniem do robot nalezy przeprowadzi¢ doktadne sprawdzenie konstrukeji i stanu
technicznego poszczegodlnych elementdéw, ustali¢ organizacje robot Nalezy rowniez wykona¢ niezbgdne
elementy zagospodarowania placu budowy:

- Zapewnione dojazdu do budynku;

- Zapewnienie bezpieczenstwa osobom postronnym przebywajacym w poblizu terenu budowy i bezpieczenstwa
uzytkowania obiektéw sgsiadujgcych z remontowanym budynkiem;

- Zabezpieczenie materialdéw, maszyn i urzadzen wykonawcow robot;

- Sktadowanie niektorych materiatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w czgécei p.t. Wymagania Ogdlne.
Sprawdzenie jakoS$ci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku
zagrozen na miejscu. Fakt ten powinien znalez¢ odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy

7. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w czesci pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikacji.
Poszczegblne etapy robot rozbidrkowych powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez Wykonawce do odbioru. Odbidr powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu
robot Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne zasady dotyczace platnosci robot podano w czgsci pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikacji.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy.

- Szczegolowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiorkowych - Rozp. Min. Bud. i Przem.
Mat. Bud z dnia 28 marca 1972r. - Dz., U. Nr 13 poz. 93 z p6zniejszymi zmianami.

9.2. Inne dokumenty.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z p6zniejszymi zmianami
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bez ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz.
953).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa pracy podczas

wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
BUOWLANYCH
11.2. WYMIANA NAWIERZCHNI - KOD CPV 45233252-3

1. WSTEP.
11. Przedmiot ST .
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace prac przy
zagospodarowaniu terenu.
1.2. Zakres stosowania ST.
Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe stosowanej jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST.
W ramach prac przewiduje si¢ wykonanie nast¢gpujacych robot:
- wykonanie koryta na catej szerokosci chodnika,
- wykonanie podbudowy z kruszywa i piasku,
- utozenie chodnika z plytek chodnikowych granitowych,
- rozplantowanie ziemi po terenie,
- ulozenie obrzezy chodnikowych i kraweznikow,

2. MATERIALY.
2.1. Stosowane materialy.
- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04/ (9) i BN-80/6775-03/01 (8),
- zwir - BN-B-11111 (5),
- piasek — PN-B-11113 (6),
- cement - PN-B-19701 (7),
- piasek do zapraw - PN-B-06711 (3)
- krawezniki drogowe granitowe — PN-B-11213 i europejska norma - PN-EN 1343:2003,
- kostka granitowa granitowe ( ptomieniowe) wymiarach 30x14x5 cm — PN-EN 1341:2003,
- obrzeza granitowe o wymiarach 8x30 cm - PN-EN 1343:2003,
- Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom - PN-B-32250 [5],
- kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane mechanicznie.
2.2. Materialy na lawe i do zaprawy.
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111[5], a piasek wymaganiom
PN-B-11113[6]
2.3. Wyglad zewnetrzny kostki.
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow. Powierzchnia gorna kostek powinna
by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste.
2.3. Krawezniki drogowe.
Do obramowan nawierzchni z granitowych kostek brukowych mozna stosowac:
- krawezniki granitowe drogowe i uliczne, rodzaj A wykonane zgodnie z normg PN-EN 1343:2003
Standardowe wymiary: 25x35 c¢cm, 15x35 cm, 20x30 cm, 20x25 cm, 15x25 cm.
Dhugoscei krawgznikow: 80-120 cm, 60-120 cm, 40-60 cm.
- obrzeza granitowe (oporniki) o wymiarach 80x30 cm
Standardowe wymiary: 10x20 cm10x25 cm, 6x20 cm, 8x30 cm
Dhugosci kraweznikow: 80-120 cm, 60-120 cm, 40-60 cm.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w czescei pt. Wymagania Ogdlne niniejszej Specyfikacji.
3.2. Sprzet do ukladania nawierzchni z kostki.
Mate powierzchnie wykonuje si¢ recznie. Do zageszezenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong
z tworzywa sztucznego.
3.3. Sprzet do ustawiania obrzezy chodnikowych i kraweznikéw drogowych.
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
3.4. Sprzet do wykonywania robét ziemnych — korytowanie.



Wykonawca przystepujac do wykonywania korytowania podloza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- koparki z lemieszem bezzgbnym,
- zageszczarki mechaniczne;j.

4. TRANSPORT.
Ogdlne wymagania transportu podano w czgséci pt. Wymagania Ogélne niniejszej Specyfikacji.
4.1. Transport obrzezy i kraweznikow.
Obrzeza i krawezniki nalezy transportowac tylko na paletach dowolnymi $rodkami transportowymi.
Materiat w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.
4.2. Transport kostki granitowej.
Uformowane w czasie produkcji kostki uktadane sg warstwowo na palecie, a nastepnie specjalne urzadzenie
pakuje je w foli¢ i spina taSmga stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wykonanie koryta

Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050 (1).
Paliki lub szpilki nalezy ustawi¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb.
Rozmieszczenie sznurkow powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot
w odstepach nie wigkszych , niz co 10 metrow.
Koryto mozna wykona¢ r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach, chodnikach lub w przypadku rob6t o matym zakresie.
5.2. Podloze.

Podtoze moze stanowié rodzimy grunt piaszczysty, podsypka ze zwiru lub piasku o grubosci od 3 do 10 cm
po zaggszczeniem.
5.3. Podbudowa.

Podtoze pod utozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty —
rodzimy, lub nasypowy o WP > 35. Grunt powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed
przemarzaniem.

Podbudowe moze stanowi¢ w zaleznos$ci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkow gruntowo-wodnych”
- zaprawa cementowo-piaskowa, beton wilgotny B 10,.

- grunt ulepszony pospoétka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

- kruszywo naturalne Iub famane, stabilizowane mechanicznie.

5.4. Ustawienie obrzezy chodnikowych i kraweznikéw drogowych.

Obrzeza chodnikowe, krawezniki nalezy ustawi¢ na wykonanym podlozu. Zewnetrzna §ciana obrzeza
powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny
o szerokoS$ci 1 cm nalezy wypetni¢ piaskiem lub zaprawa cementowa w stosunku 1:2. Spoiny musza by¢
wypetnione calkowicie na peing gitgbokosc.

5.5. Ukladanie nawierzchni z kostki granitowej.

Z uwagi na roznorodnos$¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego
wzoru. Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposdb, aby szczelina migdzy kostkami
wynosita od 2 do 3 mm. Kostke uktada si¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu. Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnié
piaskiem, a nastgpnie zamie§¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek rgcznych lub
mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania nawierzchni z kostek stosuje si¢ wibratory
plytowe z ostong z tworzyw sztucznych dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednocze$nie poprzecznych ksztattek.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w czesci pt. Wymagania Ogolne niniejszej Specyfikacji.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzié¢, czy producent posiada aprobaty

techniczne.
6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Przygotowanie podloza, podsypki i podbudowy.

W czasie robdt nalezy sprawdzié:
- koryta pod podsypke — zgodnie z wymaganiami pkt 5.1.
- podtoze - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.
- podbudowy - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3.
6.3.2. Ustawienie obrzezy chodnikowych i kraweznikéw drogowych.

W czasie robot nalezy sprawdzié:
C- ustawienie betonowego obrzeza chodnikowego i kraweznikéw drogowych —zgodnie z wymaganiami pkt 5.4.
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6.3.2. Ulozenie kostki betonowej brukowej.
6.3.2.1. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.
Sprawdzenie prawidlowos$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci z wymaganiami w pkt 5.5:
- pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidlowosci ubijania,
- sprawdzenie prawidtowo$ci wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.3.2.2. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
- nierownosci podtuzne podtoza mierzone tatg lub planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04[8]8
nie powinny przekracza¢ 0,8 cm,
- spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ wykonane z tolerancja + 0,5%,
- dopuszczalna szerokos$¢ nawierzchni nie powinna przekraczaé¢ + 5 cm,
- dopuszczalne odchytki grubosci warstw podbudowy nie powinny przekraczac¢ + 1,0 cm.
6.4. Czestotliwos¢ pomiaréw.
Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.3.3 byly przeprowadzane nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m® nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét.
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w czesci pt. Wymagania Ogodlne niniejszej Specyfikacji.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkami obmiaru sg:
- m? - wykonanej nawierzchni z kostki wraz z podbudowa,
- m - ulozenie obrzeza chodnikowego,
-m - utozenie kraweznikow drogowych,

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w czgséci pt. Wymagania Ogoélne niniejszej Specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Zgodnie z umowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw.

4. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.
5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty betonowe. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk

tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania.
. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty betonowe. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza..
9. PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
10. PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badania i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu.
11. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.
12. PN-EN 13139:2003 Kruszywo do zaprawy.

(o]

13. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehnego.
14. PN-B-06711 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego.
15. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

16. BN-64/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tats.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I OBIORU ROBOT
BUOWLANYCH
IL.3. ROBOTY W ZAKRESIE OKLADANIA - kod CPV 45262650-2

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
tynkow zewnetrznych i oktadzin kamiennych (ptyt granitowych).
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie:
- wyprawy z kruszywa naturalnego,
- oktadziny z ptyt kamiennych,
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ ze SST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Zaprawy budowlane cementowe.

2.2. Kruszywo rzeczne plukane sortowane o uziarnieniu 1-5 mm.
2.3. Piyty granitowe gr. 2 cm.

3. SPRZET
3.1. Roboty mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu.

4. TRANSPORT
Materiaty i elementy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu przystosowanego do przewozu
materiatdéw budowlanych. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania tynkow.

a) Tynki nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciagu doby nie nastapi
spadek ponizej 0°C. W nizszych temperaturach mozna wykonywac tynki jedynie przy zastosowaniu
odpowiednich $rodkéw zabezpieczajgcych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania robét budowlano-
montazowych w okresie obnizonych temperatur".

d) Zaleca si¢ chroni¢ $wiezo wykonane tynki zewngtrzne w ciggu pierwszych dwoch dni przed
nastonecznieniem dtuzszym niz dwie godziny dziennie.

W okresie wysokich temperatur §wiezo wykonane tynki powinny by¢é w czasie wigzania i twardnienia, tj. w
ciagu I tygodnia, zwilzane woda.

5.2. Roboty kamieniarskie.

Zasady wykonywania oktadzin z kamienia:

1. Temperatura otoczenia powinna by¢ wyzsza niz +5°C.

2. Podtoze:

- wykonanie podtoza, jego jakos$¢ i rodzaj powinno by¢ dostosowane do sposobu osadzania oraz do warunkow
termicznych $cian nosnych.

- odchylenie krawedzi podtoza od pionu nie moze wynosi¢ wigcej niz +4 mm/m, a od poziomu + 10 mm/m

3. Przytwierdzenie oktadziny do podtoza:

- przytwierdzenie elementéw do podtoza na pelng zalewke. Grubo$¢ zalewki nie powinna wynosi¢ wiecej niz:
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- 30 mm przy licowaniu $cian zewn¢trznych do wysokosci 6,0 m,
- 80 mm przy osadzaniu elementéw gzymsow, portali itp,
- elementy oktadziny pionowej i podwieszonej powinny mie¢ wykonane gniazda na kotwie. Przy osadzaniu na
pelng wylewke w oktadzinie pionowej ptyty o powierzchni do 0,60 m2 powinny mie¢ co najmniej dwa punkty
zakotwienia, ptyty o powierzchni powyzej 0,60 m2 - 4 punkty.
- przekroj gniazda w oktadzinie osadzonej na wylewke powinien by¢ dwukrotnie wigkszy od przekroju
elementu kotwiacego.
- elementy cokotow 1 gzymsoéw muszg by¢ ze sobg taczone w naroznikach klamrami, wpuszczanymi w gniazda
wykute lub wywiercone w ptytach.
5.3. Ochrona kamienia przed korozja.

Wyktadzing kamienng nalezy zabezpieczy¢ przez nasycanie zywicami organicznymi oraz monomerami
meteksylanu metylu. Moze to by¢ np. silikonowanie, czyli nasycanie estrami kwasu krzemowego.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania jak w wymaganiach ogélnych.
- sprawdzenie odbioréw migdzyoperacyjnych podloza i materialow,

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sg m2.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w czgséci pt. Wymagania Ogodlne niniejszej Specyfikacji.
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